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BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

1 Das Bluetooth Control Set

Mit dieser fischertechnik Bluetooth-Fernsteuerung lassen sich die vielféltigen Funktionen von
fischertechnik Modellen jetzt noch komfortabler steuern.

Das Set besteht aus einem leistungsstarken Sender, einem mikroprozessorgesteuerten Empfénger
und einem Servo. Den Empféanger baut man direkt ins Modell ein und schlieft daran bis zu drei
Motoren oder Lampen und ein Servo an. Die Geschwindigkeit der Motoren und die Auslenkung
des Servos konnen stufenlos geregelt werden.

Die Reichweite des Senders betragt iber 10 Meter.

Bitte unbedingt die Sicherheitshinweise in Kapitel 13 beachten!

2 Sender mit Empfanger koppeln (Pairing)

Bei der ersten Inbetriebnahme missen Sender und Empfanger miteinander gekoppelt werden. In
der Bluetooth Fachsprache nennt man diesen Vorgang ,Pairing”.

Vorgehensweise:

1. 9V-Block-Batterie (6F22, nicht im Lieferumfang enthalten) in Batteriefach des Senders (1)
einlegen.

2. Empféanger tber die beiden fischertechnik Buchsen (8) mit einer fischertechnik 9V-Strom-
versorgung verbinden (9 V-Batteriehalter, Akkupack oder Netzgerdt, nicht im Lieferumfang
enthalten). Danach blinkt die blaue LED am Empfanger (ca. 1x pro Sekunde).

3. Sender tiber den ON Knopf (2) einschalten. Blaue LED blinkt ebenfalls 1x pro Sekunde.

4. Select Knopf am Sender ca. 3 Sek. driicken, bis blaue LED schnell blinkt (ca. 4x pro Sekunde).
Danach Knopf loslassen und Select Knopf am Empfénger so lange driicken bis sowohl die
blaue LED am Sender als auch am Empféanger dauernd leuchten. Jetzt sind beide miteinander
gekoppelt und kénnen Daten austauschen.

Dieser Vorgang muss nur einmal durchgefihrt werden. Danach erkennen sich die Geréte automa-
tisch und verbinden sich, sobald beide eingeschaltet sind. Durch die dauernd leuchtenden blauen
LEDs erkennt man, dass Sender und Empfanger miteinander verbunden sind.

fischertechnik= (3



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

3 Der Sender

Stromversorgung
Fiir den Betrieb des Senders wird eine 9V-Blockbatterie bendtigt (6F22, nicht im Lieferumfang
enthalten). Es diirfen keine anderen Stromversorgungen benutzt werden.

&% Ansicht Sender (siehe Abb. 2, Seite 1)

@ Linker Joystick (3)
zur Steuerung von Ausgang M1 und M2 des Empfangers. Bewegst du den Joystick nach oben,
dreht der Motor M1 in die eine Richtung, bewegst du den Joystick nach unten, dreht der Motor
in die andere Richtung. Die Drehzahl des Motors dndert sich, je mehr der Joystick ausgelenkt
wird. Das gleiche gilt fiir die Bewegung nach links oder rechts fiir den Motor M2.

@ Rechter Joystick (6)
zur Steuerung von Ausgang M3 und des Servo-Ausgangs des Empfangers. Um den Ausgang
M3 anzusteuern, bewegst du den Joystick nach oben und unten. Bewegst du den Joystick
nach links oder rechts, dann fahrt das Servo aus der Mittelstellung in die jeweilige Richtung.
Hiermit kann man prima eine Lenkung fiir ein Fahrzeug bauen. Ein Aufbaubeispiel siehe Abb. 6.

® Leuchtdiode (4)
Betriebsanzeige leuchtet dauernd, wenn der Sender eingeschaltet und mit einem Empfanger
verbunden ist.

Blinkcodes
Blinkt langsam, ca. 1x pro Sekunde Empfénger ist nicht verbunden

Kopplungsmodus, Empfénger suchtnach

Blinkt schnell, ca. 4x pro Sekunde .
einem Sender

Spannungsversorgung zu niedrig,

Bl e, 2ty el Batterie muss bald ausgetauscht werden

L4 fischertechnike=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

@ Taster Select (5)

Kurz driicken: LED wechselt die Farbe von blau auf gelb. Die Frequenz wird umgeschaltet auf einen
zweiten Empfanger, der mit demselben Sender verbunden und gesteuert werden kann, ohne dass
der erste Empfanger beeintrachtigt wird (siehe auch Kapitel 8). Durch ereutes Driicken der Taste
wird wieder auf den ersten Empfanger (blau) umgestellt.

Lang driicken (ca. 3 Sek.): Der Kopplungsmodus wird aktiviert. Die LED blinkt schnell (ca. 4x pro
Sekunde). Der Kopplungsmodus bleibt fiir ca. 30 Sek. aktiv. Wird in dieser Zeit kein Empfénger
gefunden, wird er wieder abgeschaltet. Wahrend der 30 Sek. kann der Kopplungsmodus durch
kurzes Driicken des Tasters sofort abgeschaltet werden.

@ Taster ON (2)

Durch Driicken dieses Tasters wird der Sender eingeschaltet. Die LED (1) leuchtet blau oder gelb
je nachdem welcher Empfanger zuletzt eingestellt war.

Wenn du am Sender langere Zeit keinen Joystick bewegst, schaltet sich der Sender aus, um die
Batterie zu schonen. Du kannst den Sender dann einfach durch Driicken dieses Tasters wieder
einschalten.

@ Taster OFF (7)
Durch Driicken dieses Tasters fiir ca. 3 Sek. wird der Sender ausgeschaltet.

@ Batteriefach (1)

In diesem Fach auf der Unterseite des Senders befindet sich die 9V-Block-Batterie 6F22, (nicht im
Lieferumfang enthalten) zur Spannungsversorgung des Senders. Um die Batterie einzusetzen oder
zu wechseln, 16st du die Sicherungsschraube des Batteriefachs und kannst dann durch Driicken
auf die Rastzunge den Deckel abnehmen. Die Batterie ist mit einer Art Druckknopf angeschlossen.
Wichtig! Der Strecker passt nur in einer bestimmten Position auf die Batterie. Setze danach den
Deckel wieder ein und drehe die Schraube fest.

fischertechnik= [ 5



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

4 Der Empfanger
&5 Ansicht Empfanger (Abb. 3, Seite 1)

@ Buchsen fiir Spannungsversorgung (8)

Sicherheitshinweise in Kapitel 13 unbedingt beachten!

Anschluss Spannungsversorgung siehe Abb. 5. Als Spannungsversorgung kannst du das Accu Set
benutzen (nicht im Lieferumfang enthalten). Es darf nur eine der vorgegebenen Spannungsversor-
gungen benutzt werden.

@ LED-Anzeige blau/gelb (9)
Diese Betriebsanzeige leuchtet dauernd, wenn die Spannungsversorgung angeschlossen und der
Empfanger mit einem Sender verbunden ist.

Blau bedeutet: der Empfanger wird als ,Empfanger 1" eines Senders betrieben.
Gelb bedeutet: der Empfanger wird als ,,Empfénger 2” eines Senders betrieben.
Siehe auch Kapitel 8: Zwei Empfanger mir einem Sender koppeln.

Blinkcodes
Blinkt langsam, ca. 1x pro Sek. Empfanger ist nicht verbunden

Kopplungsmodus, Empféanger sucht nach

Blinkt schnell, ca. 4x pro Sek. einem Sender

@ LED-Anzeige griin (10)

Empfénger befindet sich im Normalbe-

Leuchtet dauernd .
trieb

Raupenfunktion ist aktiviert (siehe Kapi-

Blinkt | A k.
inkt langsam, ca. Tx pro Se tel 6: Steuerung von Raupenfahrzeugen)

Spannungsversorgung zu niedrig, Bat-
Blinkt ca. 2x pro Sek. terie muss bald ausgetauscht bzw. Akku
geladen werden

Kurzschluss in den Leitungen oder ein
Blinkt ca. 4x pro Sek. Motor iiberlastet. Die Motorausgénge
werden automatisch abgeschaltet

L6 fischertechnike=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

@ Servoanschluss (12)
Anschluss fir das fischertechnik Servo (Art.-Nr. 132292) siehe auch Abb. 5. Beim Anschluss des
Servos auf richtige Polung achten. Sie ist an der Form des Steckers zu erkennen.

@ Trimmer fiir Servo (11)

Einstellung der Mittelstellung des Servos. Durch Drehen am Trimmer kannst du z.B die Lenkung
deines Modells so einstellen, dass es genau geradeaus fahrt, wenn der Joystick fiir die Lenkung
in Mittelstellung steht.

@® Motoranschliisse M1 - M3 (15, 14, 13)
Hier werden tiber Stecker die Motoren M1 bis M3 angeschlossen. Wenn du die Drehrichtung eines
Motors &ndern mochtest, kannst du einfach die Stecker eines Motors vertauschen.

@ Taster Select (16)

Lang driicken (ca. 3 Sek.): Der Kopplungsmodus wird aktiviert. Die LED blinkt schnell (ca. 4x pro
Sek.). Der Kopplungsmodus bleibt fiir ca. 30 Sek. aktiv. Wird in dieser Zeit kein Empfénger gefun-
den, wird er wieder abgeschaltet. Wahrend der 30 Sek. kann der Kopplungsmodus durch kurzes
Driicken des Tasters sofort abgeschaltet werden.

5 Servo
&S Ansicht Servo siehe Abb. 6, Seite 2)

Das fischertechnik Servo (Art.-Nr. 132292) wird am Servoanschluss des Empfangers siehe
Abb. 3, (12) angeschlossen.

Hinweis: Der Stecker des Servos muss so aufgesteckt werden, wie in der Abb. 5 gezeigt.
Wird er falsch eingesteckt, funktioniert das Servo nicht.

Es wird durch den rechten Joystick des Senders betatigt und dndert seinen Ausschlag in Abhangig-
keit zur Stellung des Joysticks. Das Servo wird vorwiegend zur Lenkung von Fahrzeugen eingesetzt.

fischertechnik=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

Beim Einbau und Betrieb des Servos ist darauf zu achten, dass das Servo nicht blockiert.

Achtung! Folgende Reihenfolge beim Servoeinbau bitte unbedingt beachten!

1. Empfénger mit der Stromversorgung verbinden.
Trimmer (Abb. 3, (11) in Mittelstellung drehen.

Servo an Empfénger anschlielRen.

el N

Servohebel einbauen. Beim Einbau muss die Lenkung in Mittelstellung stehen.

6 Steuerung von Raupenfahrzeugen

Raupenfahrzeuge werden in der Regel von zwei Motoren angetrieben. Dabei treibt ein Motor die
linke Seite, der zweite Mator die rechte Seite an. Drehen sich beide Motoren gleich schnell in
die gleiche Richtung, fahrt das Modell geradeaus. Drehen sich die Motoren mit verschiedenen
Geschwindigkeiten, fahrt das Modell eine Kurve. Drehen sich die Motoren in entgegengesetzte
Richtungen, dreht sich das Modell auf der Stelle.

Solche Modelle kannst du auf zwei unterschiedliche Arten steuern:

Einzelsteuerung der Motoren
Getrennte Steuerung beider Motoren jeweils tber einen Joystick: Linker Motor an M1 (linker
Joystick), rechter Motor an M3 (rechter Joystick). Jeder Motor wird einzeln tiber einen Joystick
gesteuert. Nachteil: Um exakt geradeaus zu fahren, miissen beide Joysticks gleich weit ausgelenkt
werden. Das ist etwas schwierig.

Intelligente Raupensteuerung

Wird am Empfanger durch kurzes Driicken auf den Taster ,Select” die Raupenfunktion aktiviert,
kann eine Raupe, deren Matoren an M1 und M2 angeschlossen sind, sehr einfach und komfortabel
tiber den linken Joystick des Senders gesteuert werden. Entsprechend der Stellung des Joysticks
werden beide Motoren gleichzeitig so angesteuert, dass das Modell in die gew{inschte Richtung
fahrt. Siehe auch Kapitel 4 ,,Empfanger” — Taster Select.

L8 fischertechnike=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

Beispiel:
Hebelstellung Fahrtrichtung
T T Geradeaus
7 Q Rechtskurve
- C)) Drehen auf der Stelle

7 Tempomat-Funktion

Mdchte man erreichen, dass ein Motor dauernd eingeschaltet bleibt und unabhéngig von der
Joystickstellung mit der gleichen Drehzahl lduft, gibt es hierfiir eine , Tempomat” Funktion. Diese
Funktion lasst sich fiir die Motoren am linken und rechten Joystick unabhéngig voneinander
einstellen. Mit dieser Funktion kannst du z.B. den Motor eines Riesenrades oder die Beleuchtung
eines Fahrzeugs dauerhaft einschalten.

@ Tempomat fiir linken Joystick.

Einschalten der Tempomat Funktion.

Bewege den Joystick des jeweiligen Motors, bis der Motor mit der gewtinschten Drehzahl |uft.
Driicke den ON Taster (Abb. 2, 2). Der Motor lduft jetzt mit der gleichen Drehzahl weiter, auch
wenn du den Joystick losl&sst.

® Tempomat fiir rechten Joystick.

Einschalten der Tempomat Funktion.

Bewege den Joystick des jeweiligen Motors, bis der Motor mit der gewtinschten Drehzahl luft.
Driicke kurz den OFF Taster (Abb. 2, 7). Der Motor lduft jetzt mit der gleichen Drehzahl weiter, auch
wenn du den Joystick loslasst. In der gleichen Weise kannst du auch die Stellung des Servos iiber
die Tempomat-Funktion dauerhaft einstellen.

@ Ausschalten der Tempomat Funktion.
Driicke den Joystick des jeweiligen Motors auf Vollausschlag und die Funktion ist wieder aus-
geschaltet.

fischertechnik= (9



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

8 Zwei Empfinger mit einem Sender koppeln

Benotigst du fiir ein Modell mehr als 3 Motoren und ein Servo, kannst du mit einem Sender
2 Empfanger ansprechen ohne dass diese sich gegenseitig storen.

Dabei gehst du wie folgt vor:
1. Du hast bereits einen Empfanger wie in Kapitel 2 mit einem Empfanger gekoppelt.

2. Duverbindest einen weiteren Empfénger mit einer fischertechnik 9V-Spannungsversorgung
(Akkupack, Netzgerét). Die blaue LED blinkt 1x pro Sek.

3. Am Sender driickst du einmal kurz den Taster , Select”. Die LED blinkt jetzt gelb. Dann driickst
duden Taster ,Select” lang (ca. 3 Sek.) bis die gelbe LED schnell blinkt. Durch langes Driicken
des Tasters ,Select” (ca. 3 Sek.) am zweiten Emfanger, versetzt du diesen ebenfalls in den
Kopplungsmodus.

4. Die blaue LED an diesem Empféanger wechselt auf gelb und leuchtet dauernd. der Empfénger
ist als ,,Empfanger 2" mit dem Sender verbunden.

5. Nun kannst du durch kurzes Driicken des Tasters ,Select” am Sender zwischen Empfanger
1 und Empfanger 2 wechseln. Am jeweils verbundenen Empféanger leuchtet die blaue/gelbe
LED dauernd. Am nicht verbundenen blinkt die LED langsam (ca. 1x pro Sek.).

Auch dieser Kopplungsvorgang muss nur einmal durchgefiihrt werden. Danach erkennen sich die
Geréate automatisch und verbinden sich sobald sie eingeschaltet sind.

9 Mehrere Control Sets in einem Raum

Die Bluetooth Funk-Technologie ermdglicht den Betrieb beliebig vieler Control Sets, bestehend
jeweils aus einem Sender und einem oder zwei Empfangern, im selben Raum, ohne dass sie sich
gegenseitig storen. Aufpassen muss man nur, wenn sich wahrend des Kopplungsvorgangs mehrere
Sender und/oder Empfénger in einem Raum befinden, eingeschaltet sind und der Kopplungsmodus
aktiviert ist. Es kénnte passieren, dass man sich mit dem falschen Empfanger verbindet. Deshalb
sollte immer nur ein Empféanger zur selben Zeit in den Kopplungsmodus versetzt werden.

10 fischertechnike=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

10 Smartphone App Bluetooth Control

Mit der Smartphone App Bluetooth Control (fiir Android ab Version 5.0 und i0S) kdnnen ein oder
zwei Empfanger tiber das Smartphone gesteuert werden. Diese App kann den Sender vollstandig
ersetzen und bietet den selben Funktionsumfang an. Die App ist im jeweiligen Playstore/App
Store kostenlos erhaltlich.

11 Technische Daten

Control Set zur Steuerung von 3 Motoren und 1 Servo

Frequenzband Bluetooth 2,402 — 2,480 GHz
Max. abgestrahlte Sendeleistung 1,37 mW
Reichweite 10m
Spannungsversorgung Sender 9V Blockbatterie
Anzahl mdglicher Empfanger pro Sender 2
Anzahl mdglicher Paare (jeweils Sender + Empfénger) in einem Raum -

. . beliebig
ohne gegenseitige Beeinflussung
Spannungsversorgung Empféanger 9V == Accu Set
Strombelastung Empfangerausgange max. 0,8 A pro Ausgang

12 Wenn es nicht funktioniert ...

Die LEDs des Senders und des Empfangers senden verschiedene Blinkcodes aus, die den jeweiligen
Betriebszustand signalisieren.

LED am Sender Beschreibung
LED leuchtet dauernd Batteriespannung 0.K. Der Sender ist mit Empfanger verbunden
LED blinkt 1x pro Sek. Sender ist mit keinem Empféanger verbunden

Die Batterie ist fast leer und muss ausgetauscht werden. Die volle

FEDIM 22 2l Reichweite ist nicht mehr gewahrleistet

LED leuchtet nach dem Ein- Die Batterie ist leer, Batterieanschluss nicht richtig aufgesteckt. Der
schalten nicht Sender ist defekt (fischertechnik Service kontaktieren)

fischertechnik= 11



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

2 bf.laU/ger S Beschreibung
Empfanger

Stromversorgung 0.K. Der Empfanger ist mit einem Sender

LED leuchtet dauernd.

verbunden.
LED blinkt 1x pro Sek.. Empfanger ist mit keinem Sender verbunden
Farbe blau Empfanger wird als "Empfanger 1" betrieben
Farbe gelb Empfanger wird als "Empfanger 2" betrieben
LED leuchtet dauernd Empféanger befindet sich im Standardbetrieb
LED blinkt 1x pro Sek. Raupensteuerung ist aktiviert (siehe Kapitel 6)
LED blinkt 2x pro Sek.. Der Akku ist fast leer bzw. die Stromversorgung ist zu niedrig

Kurzschluss in den Leitungen oder ein Motor ist tiberlastet oder

LI 65 5%, ) S blockiert. Die Motorausgénge werden automatisch abgeschaltet

LEDs leuchtet nach dem Stromversorgung nicht in Ordnung, Stromversorgung verpolt. Der
Einschalten nicht. Empféanger ist defekt (fischertechnik Service kontaktieren)

Stecker des Servos falsch auf den Anschluss am Empfanger aufge-

DRI T steckt, Siehe Abb. 5 auf Seite 2

Das Servo schldgt unkontrol- Batteriespannung zu niedrig. Neue Batterie verwenden bzw. Accu
liert nach links u. rechts aus Pack aufladen

Eventuell ist im Sender oder Empfanger noch eine bestehende

Verbindung aktiv. Zuerst sowohl am Sender als auch am Empfénger
Sender und Empfanger lassen Verbindungen léschen: Nacheinander jeweils tiber Taster "Select"
sich nicht verbinden Verbindungsmodus aktivieren und durch erneutes Driicken wieder

verlassen.

Danach neuen Verbindungsversuch starten (Kapitel 2)

Mehrere am Empfénger ange-

schlossene Motoren drehen Griine LED am Empféanger blinkt langsam (ca. 1x pro Sek.). Die
sich gleichzeitig obwohl Raupensteuerung ist aktiviert. Taster "Select" am Empfanger kurz
Joystick nur in einer Richtung driicken. Griine LED leuchtet dauernd, Normalbetrieb ist aktiv
ausgelenkt wird

12 fischertechnik=



BLUETOOTH CONTROL SET BEDIENUNGSANLEITUNG

13 Wichtige Hinweise

Sicherheitshinweise

e |adegerat regelmalig auf Schaden dberpriifen.

e Bei einem Schaden darf das Ladegerat bis zur vollstédndigen Reparatur nicht mehr verwendet
werden.

e Dréhte nicht in Steckdose einfiihren!

e Nicht aufladbare Batterien diirfen nicht aufgeladen werden!

¢ Aufladbare Batterien vor dem Laden aus dem Batteriefach entnehmen!

¢ Aufladbare Batterien nur unter Aufsicht Erwachsener laden!

e Batterien mit der richtigen Polaritat einlegen!

e Erschopfte Batterien aus dem Sender herausnehmen!

e Anschlussklemmen diirfen nicht kurzgeschlossen werden!

e Der Empféanger darf nur mit dem fischertechnik Akkupack Art.-Nr 35537 betrieben werden!

e Beim Anschluss des Akkupacks immer den roten Stecker mit dem Pluspol (+) des Akkupacks
und den griinen Stecker mit dem Minuspol (-) des Akkupacks verbinden!

Hinweise zum Umweltschutz

Dieses Gerat gehdrt nicht in den Hausmill. Es muss am Ende seiner Lebensdauer an
einem Sammelpunkt fiir das Recycling von elektrischen und elektronischen Geraten
abgegeben werden. Das Symbol auf dem Produkt, der Verpackung oder der Anleitung
weist darauf hin.

Elektromagnetische Storungen

Sollte das Control Set durch externe elektromagnetische Einfliisse gestort werden, kann es nach
Ende der Stérung bestimmungsgemaf weiter benutzt werden. Eventuell muss die Stromversorgung
kurz unterbrochen und das Control Set neu gestartet werden.

Gewihrleistung

Die fischertechnik GmbH leistet Gewahr fiir die Fehlerfreiheit des Control Set entsprechend dem
jeweiligen Stand der Technik. Anderungen in der Konstruktion oder Ausfiihrung, die weder die
Funktionstiichtigkeit noch den Wert des Gerats beeintrdchtigen, bleiben vorbehalten und berech-
tigen nicht zu einer Beanstandung.
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Offensichtliche Méngel missen innerhalb von 14 Tagen nach Lieferung schriftlich geltend
gemacht werden, ansonsten sind Gewahrleistungsanspriiche wegen offensichtlicher Méangel
ausgeschlossen.

Wegen eines unerheblichen Mangels des Control Sets bestehen keine Gewahrleistungsanspriiche.
Im Ubrigen kann der Kunde nur Nacherfiillung, d.h. Nachbesserung oder Ersatzlieferung verlan-
gen. Der Kunde ist berechtigt, nach seiner Wahl vom Vertrag zuriickzutreten oder die Minderung
des Kaufpreises zu verlangen, wenn die Nacherfiillung fehlschlagt, insbesondere unméglich ist,
uns in einem angemessenen Zeitraum nicht gelingt, von uns verweigert oder von uns schuldhaft
verzogert wird. Die Gewahrleistungsfrist betragt 24 Monate ab Lieferung. Fiir Sachméngel des
Control Set, die durch unsachgeméafe Handhabung, tibliche Abnutzung, fehlerhafte oder nachléssige
Behandlung entstehen, stehen wir ebenso wenig ein, wie fir die Folgen unsachgeméafer und ohne
unsere Einwilligung vorgenommener Anderungen oder Instandsetzungsarbeiten des Kunden oder
Dritter. Die Gewdahrleistung bestimmt sich nach deutschem Recht.

BestimmungsgemiBe Verwendung

Das Control Set darf ausschliellich zum Betreiben und zur Steuerung von fischertechnik Modellen
eingesetzt werden.

Haftung

Eine Haftung der fischertechnik GmbH fiir Schaden, die daraus resultieren, dass das Control Set nicht
entsprechend seiner bestimmungsgemalen Verwendung gebraucht wurde, ist ausgeschlossen.
EU-Konformitétserklarung

Hiermit erklart die fischertechnik GmbH, dass der Funkanlagentyp BT Control Set, Art. Nr. 540585"
der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter
der folgenden Internetadresse verfiighar: www.fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 The Bluetooth Control Set

Now the wide variety of functions from fischertechnik models can be controlled even more easily
using the fischertechnik Bluetooth remote control.

The set consists of a high-performance transmitter, a microprocessor controlled receiver and a
servo. The receiver is installed directly in the model and connect up to three motors or lamps and
a servo to it. The speed of the motors and the servo deflection can be regulated infinitely.

The range of the transmitter is over 10 metres.

Please absolutely observe the safety instructions in Chapter 13!

2 Coupling the transmitter with the receiver (pairing)

At the first commissioning the transmitter and receiver must be coupled with each other. This
process is called "pairing" in Bluetooth terminology.

Procedure:

1. Place the 9V block battery (not included in scope of delivery) in the battery compartment of
the transmitter (1).

2. Connect the receiver with a fischertechnik 9V power supply via the two fischertechnik sockets
(8) (9V battery holder, rechargeable battery pack or power pack, not included in scope of
delivery). Afterwards the blue LED on the receiver flashes (about 1x per second).

3. Switch on the transmitter via the ON button (2). The blue LED also flashes 1x per second.

4. Press the Select button on the transmitter approx. 3 sec., until the blue LED flashes rapidly
(about 4x per second). Afterwards release the button and press the Select button on the
receiver until the blue LED on the both the transmitter and the receiver are lit continuously.
Now both are paired with each other and can exchange data.

This process only has to be performed once. Afterwards the devices detect each other automatically
and connect as soon as both are switched on. One detects that the transmitter and receiver are
connected to each other by the continuously lit blue LEDs.
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3 The Transmitter

Power supply
A 9V block battery is required for operating the transmitter (6F22, not included in the scope of
delivery). No other power supply may be used.

&S Transmitter view (see Fig. 2, page 1)

@ Leftjoystick (3)
for control of output M1 and M2 of the receiver When the joystick is moved upward, the motor
M1 turns in one direction, when the joystick is moved downward it turns in the other direction.
The speed of the motor changes the more the joystick is deflected. The same applies to the
movement to the left or right for motor M2.

@ Right joystick (6)
for control of output M3 and the servo output of the receiver. To control output M3, move the
joystick up and down. If the joystick is moved to the left or right, then the servo moves from
the centre position in the respective direction. With this an excellent steering can be built for
a vehicle. Assembly example Fig. 6.

@ LED (4)
Operating display is lit continuously when the transmitter is switched on and is connected
with a receiver.

Flash codes
Flashes slowly, approx. 1x per second Receiver is not connected

Pairing mode, receiver searches for a

Flash idly, A4 d )
ashes rapidly, approx. 4x per secon transmitter

Power supply too low, battery must be

Flashes approx. 2x per second e S
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@ Select button (5)

Press briefly: LED changes colour from blue to yellow. The frequency is switched to a second
receiver, which can be connected to and controlled by the same transmitter, without the first
receiver being negatively influenced (see also Chapter 8). Continuing to press the button changes
back to the first receiver (blue).

Pressing long (approx 3 sec.): Pairing mode is activated. The LED flashes rapidly (approx. 4x per
second). Pairing mode remains active for approx. 30 sec. If during this time there is no receiver
found it is switched off again. During the 30 sec. the pairing mode can be immediately switched
off by briefly pressing the button.

@ ON button (2)

Pressing this button switches on the transmitter. The LED (1) lights up blue or yellow depending
on which receiver was set last.

If no joystick is moved on the transmitter for an extended time, the transmitter switches off to
save battery power. You can then switch the transmitter back on simply by pressing this button.

@ OFF button (7)
The transmitter is switched off by pressing this button for approx. 3 sec.

@ Battery compartment (1)

The 9V block battery 6F22 is located in this compartment on the bottom of the transmitter (not
included in the scope of delivery) for power supply of the transmitter. To insert or to change the
battery, loosen the locking screw of the battery compartment and then remove the cover by pressing
on the locking tab. The battery is connected with a type of pushbutton. Important! The plug only
fits in one specific position on the battery. Then place the cover back on and tighten the screw.
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4 The Receiver
&5 Receiver view (Fig. 3, page 1)

@ Sockets for power supply (8)

Absolutely observe the safety instructions in Chapter 13!

For connection of power supply see Fig. 5. The rechargeable battery set can be used as power
supply (not included in scope of delivery). Only one of the specified power supplies may be used.

@ LED display blue/yellow (9)
This operating display lights continuously when the power supply is connected and the receiver
is connected with a transmitter.

Blue means: the receiver is operated as "Receiver 1" of a transmitter.
Yellow means: the receiver is operated as "Receiver 2" of a transmitter.
Also see Chapter 8: Pairing two receivers with one transmitter.

Flash codes

Flashes slowly, approx. 1x per sec. Receiver is not connected

Pairing mode, receiver searches for a

Flashes rapidly, approx. 4x per sec. .
picly, approx. 8xp transmitter

@ LED display green (10)
Lights continuously Receiver is in normal mode

Caterpillar function is activated (see

Flashes slowl 1 . . .
ashes SIowly. approx. Ix per sec Chapter 6: Control of caterpillar vehicles)

Power supply too low, battery must be
Flashes approx. 2x per sec. replaced soon or rechargeable battery
pack charged

Short circuit in the wires or a motor is
Flashes approx. 4x per sec. overloaded. The motor outputs are auto-
matically switched off
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® Servo connection (12)
Connection for the fischertechnik servo (item no. 132292) see also Fig. 5. Pay attention to the correct
poles when connecting the servo. It can be recognized in the shape of the plug.

@ Trimmer for servo (11)

Setting of the centre position of the servo. By turning on the trimmer the steering of the model,
for example, can be set so that it moves exactly straight forward if the joystick for the steering
is in the centre position.

@® Motor connections M1 - M3 (15, 14, 13)
Here the motors M1 to M3 are connected via plugs. When the direction of rotation of a motor
should be changed, simply switch the plugs of a motor.

® Select button (16)

Pressing long (approx 3 sec.): Pairing mode is activated. The LED flashes rapidly (approx. 4x per
sec.). Pairing mode remains active for approx. 30 sec. If during this time there is no receiver found
it is switched off again. During the 30 sec. the pairing mode can be immediately switched off by
briefly pressing the button.

5 Servo
&5 Servo view (see Fig. 6, page 2)

The fischertechnik servo (item no. 132292) is connected to the servo connection of the receiver
Fig. 3, (12).

Note: The servo plug must be plugged in as shown in Fig. 5.

If plugged in incorrectly, the servo does not function.

It is activated by the right joystick of the transmitter and changes its deflection depending on the
position of the joystick. The servo is mainly used for steering vehicles.
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For installation and operation of the servo make sure that the servo is not blocked.

Attention! Please absolutely observe the following sequence when installing the servo

1. Connect the receiver to the power supply.
Turn the trimmer (Fig. 3, (11) in the centre position.

Connect the servo to the receiver.

el N

Install servo lever. During installation the steering must be in the centre position.

6 Control of caterpillar vehicles

Caterpillar vehicles are driven as a rule by two motors. During this one motor drives the left side
and the second motor drives the right side. If both motors turn at the same speed in the same
direction, the model moves straight ahead. If the mators turn with different speeds, the model
moves in a curve. If the motors turn in opposite directions, the model turns in place.

These types of models can be controlled in two ways:

Individual control of the motors

Separate controls of both motors each via one joystick: Left motor on M1 (left joystick), right
motor on M3 (right joystick). Each motor is controlled individually via one joystick. Disadvantage:
To move precisely straight ahead, both joysticks must be deflected identically wide. That is
somewhat difficult.

Intelligent caterpillar control

If the caterpillar function is activated on the receiver by briefly pushing the "Select”
button, a caterpillar, whose motors are connected on M1 and M2, can be controlled
very simply and comfortably via the left joystick of the transmitter. Both motors are si-
multaneously controlled corresponding to the position of the joysticks, so that the
model moves in the desired direction. See also Chapter 4 "Receiver’ — Select button.
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Example:
Lever position Driving direction
T T Straight ahead
7 Q Right curve
- C) Turning in place

7 Cruise control function

If it is desired for a motor to remain switched on continuously and run regardless of the joystick
position with the same speed, there is a “cruise control” function. This function can be set for the
motors on the left and right joystick independent of each other. With this function the motor of a
Ferris wheel or the lighting of a vehicle, for example, can be switched on continuously.

@ Cruise control for left joystick

Switching on the cruise control function.

Move the joystick of the respective motor until the motor runs with the desired speed. Press the
ON button (Fig. 2, 2). The motor now continues to run with the same speed, even if the joystick
is released.

@ Cruise control for right joystick

Switching on the cruise control function.

Move the joystick of the respective motor until the motor runs with the desired speed. Briefly
press the OFF button (Fig. 2, 7). The motor now continues to run with the same speed, even if the
joystick is released. the setting of the servo can be set permanently in the same manner via the
cruise control function.

@ Switching off the cruise control function.
Press the joystick of the respective motor to full deflection and the function is switched off again.
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8 Pairing two receivers with one transmitter.

If more than 3 motors and one servo is required for a model, then 2 receivers can be addressed
with one transmitter without interference between them.

Proceed as follows to do this:

1.
2.

There is already one receiver paired with a transmitter as described in Chapter 2.

Another receiver is connected with a fischertechnik 9V power supply (rechargeable battery
pack, power pack). The blue LED flashes 1x per sec.

Press the "Select" button on the transmitter once briefly. The LED now flashes yellow. Then
press the "Select" button longer (approx. 3 sec.) until the yellow LED flashes rapidly. By
pressing the "Select" button longer (approx. 3 sec.) on the second receiver, this is also set
into pairing mode.

The blue LED on this receiver changes to yellow and lights up continuously. The receiver is
connected with the transmitter as "Receiver 2".

Now by briefly pressing the "Select" button you can switch between Receiver 1 and Receiver
2. The blue/yellow LED lights continuously on the relevant paired receiver. The LED on the
non-paired receiver flashes slowly (approx. 1x per sec.)

This pairing process also has to be performed only once. Afterwards the devices detect each other
automatically and connect as soon as they are switched on.

9 Several Control Sets in One Room

The Bluetooth remote technology enables operation of as many control sets as desired. These sets
consist of one transmitter and one or two receivers in the same room, without interfering with
each other. Only be careful if during the pairing process several transmitters and/or receivers are
in one room, switched on and pairing mode is activated. It can happen that the wrong receiver is
paired. Therefore only one receiver should be put into pairing mode at the same time.

fischertechnik=



BLUETOOTH CoNTROL SET OPERATING MANUAL

10 Smartphone App Bluetooth Control

With the Smartphone App Bluetooth Control (for Version 5.0 Android and higher and i0S), one
or two receivers can be controlled using the Smartphone. This App can completely replace the
transmitter and offers the same scope of functions. The App is available for free in the respective
Playstore/App Store.

11 Technical Data

Control Set for control of 3 motors and 1 servo

Frequency band Bluetooth 2,402 — 2,480 GHz
Max. emitted transmission power 1,37 mW

Range 10m

Transmitter power supply 9V block battery
Number of possible receivers per transmitter 2

Number of possible pairs (each transmitter + receiver) in one room .
. . ) : as many as desired

without interfering with each other

Receiver power supply 9V = Accu Set

Receiver output power load per output, max. 0,8 A

12 If it does not function...

The LEDs of the transmitter and receiver emit various flash codes, which signal the respective
operating state.

LED lit continuously Battery voltage OK The transmitter is paired with the receiver
LED flashes 1x per sec. Transmitter is not paired with any receiver

The battery is almost empty and must be replaced. The full range is

LED flashes approx. 2x per sec. e

LED does not light after The battery is empty, battery not correctly plugged in. Transmitter is
switching on faulty (contact fischertechnik Service)
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over
. Description
receiver

LED lit continuously. Power supply OK The receiver is not paired with a transmitter
LED flashes 1x per sec. The receiver is not paired with a transmitter

Colour blue Receiver is operated as "Receiver 1"

Colour yellow Receiver is operated as "Receiver 2"

LED lit continuously. Receiver is in standard mode

LED flashes 1x per sec. Caterpillar control is activated (see Chapter 6)

The rechargeable battery pack is almost empty or the power supply

LED flashes 2x per sec. .
is too low.

Short circuit in the wires or a motor is overloaded or blocked. The

LIS, B D67 E motor outputs are automatically switched off.

LEDs do not light after switch- Power supply not OK, poles reversed in power supply. The receiver
ing on. is faulty (contact fischertechnik Service).

Servo plug is plugged incorrectly in the connection on the receiver.

The servo does not run. S Ty, 5 G EE

The servo swings out to the Battery voltage too low. Use a new battery or charge the recharge-
left and right uncontrolled. able battery pack.

Possibly there is still an existing connection in the transmitter or
receiver. First delete all pairing both on the transmitter and on the
receiver: One after another activate the pairing mode using the
“Select" button and leave again by pressing the button again.
Afterwards try to pair again (Chapter 2).-

Transmitter and receiver
cannot be paired.

Several motors connected to
the receiver turn simultaneous-
ly even though the joystick is
only deflected in one direction.

Green LED on receiver flashes slowly (approx. 1x per sec.). Cater-
pillar control is activated. Briefly push the “Select" button on the
receiver. Green LED lights continuously, normal mode is active.

El fischertechnik=



BLUETOOTH CoNTROL SET OPERATING MANUAL

13 Important Information

Safety instructions

e Check battery charger regularly for damage.

e |f damaged the charger must no longer be used until it is fully repaired.

¢ Do not stick wires in the socket!

¢ Non-rechargeable batteries must not be charged!

e Take rechargeable batteries out of the battery pack before charging!

e Only charge the rechargeable batteries under the supervision of an adult!

e [nsert batteries with the correct polarity!

e Take dead batteries out of the transmitter!

e Connection terminals must not be short-circuited!

e The receiver must only be operated with the fischertechnik rechargeable batter pack item
no. 35537!

e \When connecting the rechargeable battery pack, always connect the red plug with the plus
terminal (+) of the rechargeable battery pack and the green plug with the minus terminal (-) of
the rechargeable battery pack!

Instructions for environmental protection

This device does not belong in household rubbish. At the end of its service life it must
be deposited at a collection point for recycling of electrical and electronic devices. The
symbol on the product, the packaging or the instructions indicates this.

Electromagnetic interferences

If the Control Set is disrupted by external electromagnetic influences, it can be further used as
intended after the end of the interference. Possibly the power supply must be briefly interrupted
and the Control Set restarted.

Guarantee

The fischertechnik GmbH provides warranty for the accuracy of the Control Set corresponding to
the current relevant state of technology. The right to make constructional or design modifications,
which neither affect the functional efficiency nor the value of the device and shall not be a cause
for complaint.
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Obvious faults must be made in writing within 14 days after delivery, otherwise warranty claims
for obvious faults shall be excluded.

No warranty claims shall exist due to a negligible defect of the Control Set. Otherwise, the customer
can only request subsequent fulfilment, i.e. repair or replacement. The customer has the right to
choose to withdraw from the contract or to request a reduction of the sales price if the subsequent
fulfilment fails, is especially impossible for us, is not done by us within a reasonable time, if we
refuse to perform the remedy or if delays in the remedy are culpably caused by us. The warranty
term is 24 months after delivery. We shall not be responsible for material defects of the Control
Set, which result through improper handling, normal wear, incorrect or negligent treatment, nor
for the consequences of any improper modifications or maintenance work performed by customer
or third parties. The warranty is defined according to German law.

Intended use

The Control Set must only be used for operating and controlling fischertechnik models.

Liability

Liability of fischertechnik GmbH for damage that result from the Control Set not being used for
intended use is excluded.

EU Declaration of Conformity

fischertechnik GmbH hereby declares that the “BT Control Set, item no. 540585" complies with
Directive 2014/53/EU. The complete text for the EU Declaration of Conformity can be found at the
following Internet address: www. fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 Le Bluetooth Control Set

Cette télécommande Bluetooth fischertechnik facile désormais la commande des différentes
fonctions des modeles fischertechnik.

Le set consiste en un émetteur puissant, un récepteur commandé par microprocesseur et un Servo.
Le récepteur s'integre directement dans le modéle ; on peut y raccorder jusqu'a trois moteurs ou
lampes et un Servo. La vitesse des moteurs et le guidage du Servo peuvent &tre réglés en continu.
La portée de I'émetteur est de plus de 10 metres.

Priere d'observer obligatoirement les remarques de sécurité au chapitre 13 !

2 Coupler I'émetteur et le récepteur (pairage)

Lors de la premiére mise en service, I'émetteur et e récepteur doivent &tre couplés I'un a I'autre.
En jargon Bluetooth, on appelle cela « pairage ».

Procédure a suivre :

1. Insérer une pile monobloc 9V (6F22, non comprise dans la livraison) dans le compartiment
des piles de I'émetteur (1).

2. Relier le récepteur via les deux douilles fischertechnik (8) a une alimentation 9 V fischertechnik
(support de batterie pour pile 9V, pack d'accumulateurs ou bloc d'alimentation, non compris
dans la livraison). La LED bleue du récepteur se met ensuite a clignoter (env. 1 x par seconde).

3. Mettre I'émetteur en marche en appuyant sur la touche ON (2). La LED bleue clignote
également 1 x par seconde.

4. Appuyer sur la touche Select de I'émetteur pendant env. 3 sec. jusqu'a ce que la DEL bleue
clignote plus rapidement (env. 4 x par seconde). Lacher ensuite la touche et appuyer sur
la touche Select du récepteur jusqu'a ce que la LED bleue de I'émetteur ainsi que celle du
récepteur s'allument en continu. Les deux appareils sont maintenant couplés ensemble et
peuvent échanger des données.

Ce processus n'a besoin d'étre effectué qu'une seule fois. Par la suite, les appareils se reconnaissent
automatiquement et se connectent des qu'ils sont mis en marche. Les LED bleues qui brillent en
continue indiquent que I'émetteur et le récepteur sont connectés I'un a l'autre.
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3 L'émetteur

Alimentation
Pour fonctionner, I'émetteur a besoin d'une pile monobloc 9V (6F22, non comprise dans la livraison).
Ne pas utiliser d'autres alimentations.

&5 \lue de I'émetteur (voir ill. 2, page 1)

@ Joystick gauche (3)
Pour la commande de la sortie M1 et M2 du récepteur. Si tu déplaces le joystick vers le haut,
le moteur M1 tourne dans une direction ; si tu déplaces le joystick vers le bas, le moteur tourne
dans I'autre direction. La vitesse de rotation du moteur se modifie en fonction de la déviation du
joystick. Il en est de méme pour le mouvement vers la gauche ou la droite pour le moteur M2.

@ Joystick droite (6)
Pour lacommande de la sortie M3 et de la sortie Servo du récepteur. Pour commander la sortie
M3, déplace le joystick vers le haut et le bas. Si tu déplaces le joystick vers la gauche ou la
droite, le Servo va de la position médiane vers la direction voulue. Cela te permet de guider
facilement un véhicule. Exemple de montage, voir ill. 6.

® Diode lumineuse (4)
L'affichage de fonctionnement s'allume en continu lorsque I'émetteur est en marche et relié
a un récepteur.

Codages de clignotement

Clignote lentement, env. 1 x par seconde  Le récepteur n'est pas relié

Mode de couplage, le récepteur cherche

Clignote rapidement, env. 4 x par seconde .
un émetteur

Alimentation trop faible ; il faut bientot

Clignote env. 2 x par seconde , .
échanger la pile
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@® Touche Select (5)

Appuyer brievement : la LED passe du bleu au jaune. La fréquence est commutée sur un deuxiéme
récepteur qui peut étre relié au méme émetteur et commandé sans que le premier récepteur ne
soit influencé (voir également le chapitre 8). Appuyer a nouveau sur la touche pour revenir au
premier récepteur (bleu).

Appuyer plus longtemps (env. 3 sec.) : le mode de couplage est activé. La LED clignote rapidement
(env. 4 x par seconde) Le mode de couplage reste actif pendant env. 30 secondes. Si aucun récepteur
n'est trouvé pendant ce temps-la, le mode de couplage est a nouveau désactivé. Pendant les 30
secondes, le mode de couplage peut étre interrompu immédiatement en appuyant brievement
sur la touche.

@ Touche ON (2)

Appuyer sur cette touche et I'émetteur se met en marche. La LED (1) s'allume en bleu ou jaune
selon le récepteur qui était réglé en dernier.

Si tu n'as pas déplacé le joystick sur I'émetteur pendant un certain temps, I'émetteur s'éteint
pour économiser la charge de la pile. Pour remettre I'émetteur en marche, il suffit d'appuyer sur
cette touche.

@ Touche OFF (7)
Si tu appuies sur cette touche pendant env. 3 sec., I'émetteur s'éteint.

@ Compartiments des piles (1)

Ce compartiment contient la pile monobloc 9V 6F22 (non comprise dans la livraison) pour I'alimen-
tation de I'émetteur. Pour insérer ou échanger la pile, desserre la vis de sécurité du compartiment
des piles et enleve le couvercle en appuyant sur la languette d'encliquetage. La pile est raccordée
avec une sorte de bouton-pression. Important ! Le connecteur ne s'adapte sur la pile que dans une
certaine position. Remettre ensuite le couvercle et visser la vis a fond.
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4 Lerécepteur
&5 Ve du récepteur (voir ill. 3, page 1)

@ Douilles pour I'alimentation (8)

Observer obligatoirement les remarques de sécurité au chapitre 13 !

Raccordement du bloc d'alimentation, voir ill. 5. Comme bloc d'alimentation, tu peux utiliser
I'Accu Set (non compris dans la livraison). Ne pas utiliser d'autres blocs d'alimentation que ceux
qui sont prescrits.

@ Affichage LED bleu/jaune (9)
Cet affichage de fonctionnement s'allume en continu lorsque I'alimentation est raccordée et que
le récepteur est relié a un émetteur.

Bleu signifie que le récepteur fonctionne comme « récepteur 1 » d'un émetteur.
Jaune signifie que le récepteur fonctionne comme « récepteur 2 » d'un émetteur.
Voir également le chapitre 8 : couplage de deux récepteurs avec un émetteur.

Codages de clignotement
Clignote lentement, env. 1 x par sec. Le récepteur n'est pas relié

Mode de couplage, le récepteur cherche

Clignote rapidement, env. 4 x par sec. ,
un émetteur

@ Affichage LED vert (10)

Le récepteur se trouve en fonctionnement

S'allume en continu
normal

La fonction chenilles est activée (voir
Clignote lentement, env. 1 x par sec. chapitre 6 : commande de véhicules a
chenilles)

Alimentation trop faible ; il faut bientot

Clignote env. 2 x par sec. . ,
recharger la pile ou recharger I'accu

Court-circuit dans les conduites ou un
Clignote env. 4 x par sec. moteur est en surcharge. Les sorties de
moteur s'éteignent automatiquement
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@ Connexion du Servo (12)
Raccordement pour le Servo fischertechnik (art. n°. 132292), voir aussi ll. 5. Lors du raccordement
du Servo, veiller a la polarité correcte. Pour cela, se reporter a la forme du connecteur.

@ Trimmer pour le Servo (11)

Réglage de la position médiane du Servo. Si tu fais tourner le trimmer, tu peux par ex. régler le
guidage de ton modele de fagon a ce qu'il aille tout droit lorsque le joystick pour le pilotage est
en position médiane.

@ Raccordements du moteur M1 - M3 (15, 14, 13)
Les moteurs M1 a M3 sont raccordés par I'intermédiaire de connecteurs. Si tu veux modifier le
sens de direction d'un moteur, il te suffit d'échanger les connecteurs d'un moteur.

® Touche Select (16)

Appuyer plus longtemps (env. 3 sec.) : le mode de couplage est activé. La LED clignote rapidement
(env. 4 x par sec.). Le mode de couplage reste actif pendant env. 30 secondes. Si aucun récepteur
n'est trouvé pendant ce temps-la, le mode de couplage est a nouveau désactivé. Pendant les 30
secondes, le mode de couplage peut étre interrompu immédiatement en appuyant brievement
sur la touche.

5 Servomoteur
&5 Vlue du Servo, voir ill. 6, page 2)

Le Servo fischertechnik (art. n® 132292) se raccorde a la connexion du récepteur, voir ill. 3, (12).
Remarque : enficher le connecteur du Servo comme indiqué dans l'ill. 5.

S'il est mal enfiché, le Servo ne fonctionne pas.

Il est actionné a I'aide du joystick droit et il modifie sa déviation en fonction de la position du
joystick. Le Servo est utilisé principalement pour le guidage de véhicules.
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Lors du montage et du fonctionnement du Servo, veiller a ce que le Servo ne bloque pas.

Attention ! Lors du montage du Servo, observer obligatoirement I'ordre suivant !

1. Relier le récepteur a I'alimentation.
Tourner le trimmer (ill. 3, (11) en position médiane.
Raccorder le Servo au récepteur.

el N

Insérer la manette du Servo. Lors du montage, la manette de guidage doit &tre en position
médiane.

6 commande de véhicules a chenilles

Les véhicules a chenilles sont généralement entrainés par deux moteurs, 'un des moteurs entrai-
nant le c6té gauche, I'autre le c6té droit. Si les deux moteurs tournent a la méme vitesse dans
la méme direction, le modele va tout droit. Si les moteurs tournent a des vitesses différentes,
le modele vire. Si les moteurs tournent dans des directions opposées, le modéle fait demi-tour.

Tu peux guider de tels modeles de deux maniéres :

Commande individuelle des moteurs

Commande séparée des moteurs, chacun par I'intermédiaire d'un joystick séparé : moteur gauche
a M1 (joystick gauche), moteur droite & M3 (joystick droite). Chaque moteur est commandé sépa-
rément par un joystick séparé. Inconvénient : pour aller exactement tout droit, les deux joysticks
doivent étre déviés exactement pareil. C'est assez difficile.

Commande intelligente des chenilles

Sila fonction chenilles est activée en appuyant brievement sur la touche « Select », tu peux facilement
guider les chenilles dontles moteurs sontraccordés a M1 et M2 a l'aide du joystick gauche de I'émetteur.
En fonction de la position du joystick, les deux moteurs sont guidés simultanément de fagon a ce que le
modele se dirige dans la direction désirée. Voir également le chapitre 4 « Récepteur » —touche Select.
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Exemple :
Position de la manette Direction
T T Tout droit
7 QVirage a droite
- Q) pemi-tour

7 Fonction régulateur de vitesse

Si on veut qu'un moteur reste en marche en continu et fonctionne a la méme vitesse, indépen-
damment de la position du joystick, il existe pour cela une fonction « régulateur de vitesse ». Cette
fonction se laisse régler indépendamment pour les deux moteurs, aux joysticks gauche et droite.
Avec cette fonction, tu peux par ex. mettre en marche de maniére permanente le moteur d'une
grande roue ou |'éclairage d'un véhicule.

@ Régulateur de vitesse pour le joystick gauche.

Mise en marche de la fonction régulateur de vitesse.

Bouge le joystick du moteur correspondant jusqu'a ce que le moteur tourne a la vitesse désirée.
Appuie sur la touche ON (ill. 2, 2). Le moteur continue de tourner a la méme vitesse, méme si tu
laches le joystick.

@ Régulateur de vitesse pour le joystick droite.

Mise en marche de la fonction régulateur de vitesse.

Bouge le joystick du moteur correspondant jusqu'a ce que le moteur tourne a la vitesse désirée.
Appuie brigvement sur la touche OFF (ill. 2, 7). Le moteur continue de tourner a la méme vitesse,
méme si tu laches le joystick. De la méme maniére, tu peux également procéder au réglage
permanent de la position du Servo en utilisant la fonction régulateur de vitesse.

@ Arrét de la fonction régulateur de vitesse.
Pousse le joystick du moteur correspondant en position déviation maximale et la fonction
s'interrompt.
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8 Couplage de deux récepteurs avec un émetteur.

Situ as besoin de plus de 3 moteurs et d'un Servo pour un modele, tu peux connecter 2 récepteurs
avec un émetteur sans qu'il y ait des perturbations entre les récepteurs.

Pour cela, procéder de la maniére suivante :
1. tuas déja couplé un récepteur avec un récepteur comme indiqué au chapitre 2.

2. Relie maintenant un autre récepteur a un bloc d'alimentation 9 V fischertechnik (pack d'ac-
cumulateurs, bloc d'alimentation). La LED bleue clignote 1 x par sec.

3. Appuie une fois brievement sur la touche « Select » de I'émetteur. La LED clignote maintenant
en jaune. Appuie alors plus longtemps sur la touche « Select » (env. 3 sec.) jusqu'a ce que la
LED jaune clignote rapidement. Si tu appuies plus longtemps sur la touche « Select » (env. 3
sec.) du deuxieme récepteur, tu le mets également en mode de couplage.

4. LaLED bleue de ce récepteur passe au jaune et s'allume en continu. Le récepteur est relié a
|'émetteur comme « récepteur 2 ».

5. Situ appuies brievement sur la touche « Select » de I'émetteur, tu peux maintenant passer
du récepteur 1 au récepteur 2. La LED bleue/jaune du récepteur correspondant relié s'allume
en continu. La LED du récepteur qui n'est pas relié clignote lentement (env. 1 x par sec.).

Ce processus également n'a besoin d'étre effectué qu'une seule fois. Les appareils se reconnaissent
ensuite automatiquement et se connectent dés qu'ils sont mis en marche.

9 Plusieurs Control Sets dans une méme piece

La technologie sans fil Bluetooth permet le fonctionnement d'autant de Control Sets qu'on veut
comprenant chacun un émetteur et un ou deux récepteurs, dans une méme piece, sans qu'il y ait
des perturbations entre eux. Il faut seulement faire attention si plusieurs émetteurs et/ou récep-
teurs se trouvent dans une méme piece, s'ils sont tous mis en marche et si le mode de couplage
est activé. Il se pourrait qu'on se relie au mauvais récepteur. C'est pourquoi il est recommandé
de mettre seulement un récepteur en mode de couplage et jamais les deux en méme temps.
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10 Bluetooth Control Smartphone App

Avec le Bluetooth Control Smartphone App (pour Android a partir de la version 5.0 et i0S), il est
possible de commander un ou deux récepteurs via un Smartphone. Cette application peut rem-
placer I'émetteur et offre les mémes fonctions. L'application est disponible gratuitement dans le
Playstore/I'App Store.

11 Données techniques

Control Set pour la commande de 3 moteurs et d'un Servo

Bluetooth bande de fréquence 2,402 — 2,480 GHz
Puissance d'émission rayonnée max. 1,37 mW

Portée 10m

Bloc d'alimentation émetteur Pile monobloc 9V
Nombre de récepteurs possibles par émetteur 2

Nombre de paires (émetteur + récepteur) dans une piece sans perturba- ,
S autant qu'on veut
tion réciproque

Bloc d'alimentation récepteur 9V = Accu Set

Charge électrique sortie récepteur max. 0,8 A par sortie

12 Si cela ne fonctionne pas ...

Les LED de I'émetteur et du récepteur émettent différents codages de clignotement qui signalent
I'état de fonctionnement respectif.

La LED s'allume en continu. Tension de la pile 0.K. L'émetteur est relié au récepteur.

La LED clignote 1 x par " , N p
g P L'émetteur n'est relié a aucun récepteur.

seconde.

La LED clignote 2 x par La pile est presque vide et doit &tre échangée. La pleine portée
seconde. n'est plus assurée.

La LED ne s'allume pas apres La pile est vide, elle n'est pas insérée correctement. L'émetteur est
la mise en marche. défectueux (contacter le service fischertechnik).
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LED bleue/jaune du

Description

récepteur
La LED s'allume en continu Alimentation 0.K. Le récepteur est relié a un émetteur

Lo LD o gics 25 Le récepteur n'est pas relié a un émetteur

seconde

Couleur bleue Le récepteur fonctionne comme « récepteur 1»
Couleur jaune Le récepteur fonctionne comme « récepteur 2»

La LED s'allume en continu. Le récepteur se trouve en fonctionnement standard

La LED clignote 1 x par

La commande chenilles est activée (voir chapitre 6)
seconde

La LED clignote 2 x par

La pil I( Vi |'alimentation rop faibl
seconde. a pile est presque vide et/ou |'alimentation est trop faible

La LED clignote brievement 4 x ~ Court-circuit dans les conduites ou un moteur est en surcharge ou

par seconde bloqué. Les sorties de moteur s'éteignent automatiquement
Les LED ne s'allument pas Alimentation non 0.K., mauvaise polarité. Le récepteur est
apres la mise en marche défectueux (contacter le service fischertechnik)

Fiche du Servo non insérée correctement sur le raccordement du

L8 SO MEIEE 78 récepteur. Voir ill. 5 a la page 2

Le Servo oscille de maniere

. s . Tension de la pile trop faible. Utiliser une nouvelle pile ou recharger
incontrdlée vers la droite et la

le pack d'accus

gauche
Une liaison existante est éventuellement encore active dans
|'émetteur ou le récepteur. La supprimer tout d'abord aussi bien
L'émetteur et le récepteur ne dans I'émetteur que dans le récepteur : activer le mode liaison en
se laissent pas relier appuyant sur la touche « Select » et quitter ensuite le mode liaison

en appuyant a nouveau sur la touche.
Démarrer ensuite un nouvel essai de liaison (chapitre 2)

Plusieurs moteurs raccordés au
récepteur tournent en méme
temps bien que le joystick soit
dévié seulement dans une
direction

La LED verte clignote lentement (env. 1 x par sec.). La commande
chenilles est activée. Appuyer brievement sur la touche « Select »
du récepteur. La LED verte s'allume en continu, le fonctionnement
normal est actif
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13 Remarques importantes

Remarques de sécurité

o \érifier régulierement le bon état du chargeur.

e Encas d'endommagement, ne plus utiliser le chargeur avant sa réparation compléte.

e Ne pas insérer de cables dans la prise de courant !

e Ne pas recharger les piles non rechargeables !

e Retirer les piles rechargeables du compartiment des piles avant de les recharger !

e Ne recharger les piles rechargeables qu'en présence d'un adulte !

e [nsérer les piles en respectant la polarité indiquée !

e Retirer les piles vides de I'émetteur !

e Ne pas court-circuiter les bornes de raccordement !

e |e récepteur ne doit &tre utilisé qu'avec un pack d'accus fischertechnik, art. n® 35537 !

e Lors du raccordement du pack d'accus, toujours relier la fiche rouge au pdle positif (+) et la
fiche verte au pole négatif (-) !

Remarques en matiere de protection de I'environnement

Ne pas jeter cet appareil avec les déchets ménagers normaux. A la fin de sa durée
de vie, le confier a un centre de collecte spécialisé dans le recyclage des appareils
électriques et électroniques. Le symbole qui figure sur le produit, I'emballage ou dans
la notice d'emploi le signale.

Perturbations électromagnétiques

Lors de perturbations suite a des influences électromagnétiques externes, le Control Set peut
continuer d'étre utilisé selon le mode d'emploi a la fin de la perturbation. Interrompre éventuel-
lement brievement I'alimentation et redémarrer le Control Set.

Garantie

La société fischertechnik GmbH accorde une garantie sur I'absence de vices du Control Set
conformément a |'état actuel de la technique. Sous réserve expresse de modifications au niveau
de la construction ou de I'exécution qui n'influencent ni le bon fonctionnement ni la qualité de
I'appareil ; elle ne donnent pas droit a des réclamations.
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Les vices apparents doivent étre signalés par écrit dans les 14 jours apres la livraison, sinon les
droits a la garantie pour vices apparents sont exclus.

Le client ne peut faire valoir de prétentions pour un défaut mineur. Il peut néanmoins exiger une
exécution ultérieure, par ex. sous forme d'une remise en état ou d'une livraison de remplacement.
Le client est en droit, au choix, de résilier le contrat ou d'exiger une réduction appropriée du prix
d'achat si I'exécution ultérieure échoue, notamment si elle est impossible, si nous la refusons, si
nous ne l'effectuons pas dans un délai raisonnable ou si nous sommes responsables du retard.
Le délai de garantie est de 24 mois a partir de la livraison. Nous n'assumons aucune garantie
pour les vices matériels du Control Set qui sont dus a une manipulation non appropriée, a une
usure naturelle, @ un maniement défectueux ou négligent, de méme que pour les conséquences
de modifications ou de réparations non appropriées et réalisées sans notre accord par le client
ou par un tiers. La garantie est en conformité avec le droit allemand.

Utilisation conventionnelle

Le Control Set doit étre utilisé exclusivement pour le fonctionnement et la commande de modeles
fischertechnik.

Responsabilité

La responsabilité de la société fischertechnik GmbH est exclue en cas de dommages qui résulte-

raient du fait que le Control Set n'a pas été utilisé conformément a son usage conforme.

Déclaration de conformité européenne :

La société fischertechnik GmbH déclare par la présente que le « BT Control Set, art. n°® 540585 »
est conforme a la directive 2014/53/CEE. Vous trouverez le texte intégral de la déclaration de
conformité européenne sur Internet a I'adresse suivante : www. fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 De Bluetooth Control Set

Met deze fischertechnik bluetooth-afstandsbediening zijn de veelvoudige functies van fischertechnik
modellen nu nog comfortabeler te besturen.

De set bestaat uit een krachtige zender, een microprocessorgestuurde ontvanger en een servo. De
ontvanger bouwt men direct in het model in en sluit daaraan tot drie motoren of lampen en een servo
aan. De snelheid van de motoren en de afbuiging van de servo kunnen traploos geregeld worden.
De reikwijdte van de zender bedraagt meer dan 10 meter.

Neem beslist de veiligheidsaanwijzingen in hoofdstuk 13 in acht!

2 Zender met ontvanger koppelen (pairing)

Bij de eerste keer in bedrijf nemen moeten zender en ontvanger met elkaar gekoppeld worden. In
het bluetooth vakjargon noemt men deze actie ,pairing”.

Werkwijze:

1. 9V-blok-batterij (6F22, niet in de leveringsomvang inbegrepen.) in het batterijvak van de
zender (1) leggen.

2. Ontvanger via de beide fischertechnik bussen (8) met een fischertechnik 9 V-voedingsspanning
verbinden (9 V-batterijhouder, accupack of voedingsapparaat, niet in de leveringsomvang
inbegrepen.). Daarna knippert de blauwe LED op de ontvanger (ca. 1x per seconde).

3. Zender via de ON knop (2) inschakelen. Blauwe LED knippert eveneens 1x per seconde.

4. De select-knop op de zender ca. 3 sec. indrukken, tot de blauwe LED snel knippert (ca. 4x
per seconde). Daarna de knop loslaten en de select-knop op de ontvanger zo lang indrukken
tot zowel de blauwe LED op de zender alsook op de ontvanger permanent branden. Nu zijn
beide met elkaar gekoppeld en kunnen ze gegevens uitwisselen.

Deze actie moet slechts eenmaal worden uitgevoerd. Daarna herkennen de apparaten elkaar
automatisch en maken verbinding, zodra beide ingeschakeld zijn. Door de permanent brandende
blauwe LED's kan men zien, dat de zender en ontvanger met elkaar verbonden zijn.
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3 De zender

Stroomvoorziening
Voor het bedrijf van de zender is een 9V-blokbatterij nodig (6F22, niet in de leveringsomvang
inbegrepen). Er mogen geen andere stroomvoorzieningen gebruikt worden.

&% Aanzicht zender (zie afh. 2, pagina 1)

@ Linker joystick (3)
voor besturing van uitgang M1 en M2 van de ontvanger. Beweeg je de joystick naar boven,
draait de motor M1 in de ene richting, beweeg je de joystick naar beneden, draait de motor in
de andere richting. Het toerental van de motor verandert, als de joystick uitgeslagen wordt.
Hetzelfde geldt voor de beweging naar links of rechts voor de motor M2.

@ Rechter joystick (6)
voor de besturing van uitgang M3 en voor de servo-uitgang van de ontvanger. Om de uitgang
M3 aan te sturen, beweeg je de joystick naar boven en beneden. Beweeg je de joystick naar
links of rechts, dan rijdt de servo uit de middenpositie in de betreffende richting. Hiermee kan
men prima een besturing voor een voertuig bouwen. Een opbouwvoorbeeld zie afh. 6.

@ Lichtdiode (4)
Bedrijfsweergave brandt permanent, wanneer de zender ingeschakeld is en met een ontvanger
verbonden is.

Knippercodes
Knippert langzaam, ca. 1x per seconde Ontvanger is niet verbonden

Koppelingsmodus, ontvanger zoekt naar

Knippert snel, ca. 4x per seconde
een zender

Spanningsvoeding te laag, batterij moet

Knippert ca. 2x per seconde .
pp P snel verwisseld worden
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@ Druktoets select (5)

Kort indrukken: LED wisselt de kleur van blauw naar geel. De frequentie wordt omgeschakeld op
een tweede ontvanger, die met dezelfde zender verbonden en bestuurd kan worden, zonder dat
de eerste ontvanger beinvloed wordt (zie ook hoofdstuk 8). Door opnieuw op de toets te drukken
wordt weer naar de eerste ontvanger (blauw) geschakeld.

Lang indrukken (ca. 3 sec.): De koppelingsmodus wordt geactiveerd. De LED knippert snel, (ca. 4x
per seconde). De koppelingsmodus blijft voor ca. 30 sec. actief. Wordt er in deze tijd geen ontvanger
gevonden, dan wordt er weer uitgeschakeld. Tijdens de 30 sec. kan de koppelingsmodus door kort
indrukken van de toets onmiddellijk uitgeschakeld worden.

@ Druktoets ON (2)

Door het indrukken van deze druktoets wordt de zender ingeschakeld. De LED (1) brandt blauw of
geel afhankelijk van welke ontvanger als laatste ingesteld was.

Als je op zender langere tijd geen joystick beweegt, schakelt de zender uit, om de batterij te sparen.
Je kan de zender dan gewoon door indrukken van deze druktoets weer inschakelen.

@ Druktoets OFF (7)
Door het indrukken van deze toets voor ca. 3 sec. wordt de zender uitgeschakeld.

@ Batterijvak (1)

In dit vak op de onderzijde van de zender bevindt zich de 9V-blok-batterij 6F22, (niet in de leve-
ringsomvang inbegrepen.) voor de spanningsvoorziening van de zender. Om de batterij te plaatsen
of te vervangen, verwijder je de borgschoef van het batterijvak en vervolgens kan je dan door
drukken op de vergrendeltong de deksel afnemen. De batterij is met een soort drukknop aange-
sloten. Belangrijk! De strekker passt alleen in een bepaalde positie op de batterij. Plaats daarna
de deksel weer en draai de schroef vast.
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4 De ontvanger
&5 Aanzicht ontvanger (afb. 3, pagina 1)

@ Bussen voor spanningsvoeding (8)

Volg de veiligheidsaanwijzingen in hoofdstuk 13 beslist op!

Aansluiting spanningsvoeding zie afb. 5. Als spanningsvoeding kan je de batterijset gebruiken
(niet in de leveringsomvang inbegrepen.). Er mag alleen één van de voorgedefinieerde spannings-
voedingen gebruikt worden.

@ LED-indicatie blauw/geel (9)
Deze bedrijfsweergave brandt permanent, wanneer de spanningsvoeding aangesloten is en de
ontvanger met een zender verbonden is.

Blauw betekent: de ontvanger wordt als ,,ontvanger 1" van een zender gebruikt.
Geel betekent: de ontvanger wordt als ,,ontvanger 2" van een zender gebruikt.
Zie ook hoofdstuk 8: Twee ontvangers met een zender koppelen.

Knippercodes
Knippert langzaam, ca. 1x per sec. Ontvanger is niet verbonden

Koppelingsmodus, ontvanger zoekt naar

Knippert snel, ca. 4x per sec.
pp P een zender

@ LED-indicatie groen (10)

Ontvanger bevindt zich in normaal

Brandt t .
randt permanen ey

Rupsfunctie is geactiveerd (zie hoofd-

Knippert langzaam, ca. 1x per sec. . .
o . . stuk 6: Besturing van rupsvoertuigen)

Sanningsvoeding te laag, batterij moet
Knippert ca. 2x per sec. snel verwissel resp. accu geladen
worden

Kortsluiting in den kabels of een motor
Knippert ca. 4x per sec. overbelast. De motoruitgang worden
automatisch uitgeschakeld
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@ Servoaansluiting (12)
Aansluiting voor de fischertechnik servo (art.-nr. 132292) zie ook afb. 5. Bij de aansluiting van de
servo op juiste poling letten. Deze is aan de vorm van de stekker te herkennen.

@ Trimmer voor servo (11)

Instelling van de middenpositie van de servo. Door draaien aan de trimmer kan je bijv de bestu-
ring van je model zo instellen, dat deze nauwkeurig rechtdoor rijdt, wanneer de joystick voor de
besturing in de middenpositie staat.

@® Motoraansluiting M1 - M3 (15, 14, 13)
Hier worden via de stekker de motoren M1 tot M3 aangesloten. Als je de draairichting van een
motor wil veranderen, kan je gewoon de stekker van een motor verwisselen.

@ Druktoets select (16)

Lang indrukken (ca. 3 sec.): De koppelingsmodus wordt geactiveerd. De LED knippert snel, (ca. 4x
per sec.). De koppelingsmodus blijft voor ca. 30 sec. actief. Wordt er in deze tijd geen ontvanger
gevonden, dan wordt er weer uitgeschakeld. Tijdens de 30 sec. kan de koppelingsmadus door kort
indrukken van de toets onmiddellijk uitgeschakeld worden.

5 Servo
&5 Aanzicht servo (zie afb. 6, pagina 2)

De fischertechnik servo (art.-nr. 132292) wordt op servoaansluiting van de ontvanger zie afbeel-
ding. 3, (12) aangesloten.

Aanwijzing: De stekker van de servo moet zo ingestoken worden, zoals in afb. 5 getoond.
Wordt die onjuist ingestoken, functioneert de servo niet.

Hij wordt door de rechter joystick van de zender geactiveerd en verandert de uitslag afhankelijk van
de positie van de joystick. De servo wordt overwegend voor de besturing van voertuigen gebruikt.
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Bij inbouw en bedrijf van de servo moet erop gelet worden, dat de servo niet blokkeert.

Let op! Volgende volgorde bij deinbouw van de servo beslist in acht nemen!

1. Ontvanger met de stroomvoorziening verbinden.
Trimmer (afb. 3, (11) in middenpositie draaien.

Servo aan de ontvanger aansluiten.

el N

Servohendel inbouwen. Bij de inbouw moet de stuurinrichting in de middenpositie staan.

6 Besturing van rupsvoertuigen

Rupsvoertuigen worden in de regel door twee motoren aangedreven. Daarbij drijft één motor de
linkerzijde aan, de tweede motor de rechterzijde. Draaien de beide motoren op gelijke snelheid in de
juiste richting, rijdt het model rechtdoor. Draaien de motoren met verschillende snelheden, rijdt het
model in een curve. Draaien de motoren in tegengestelde richting, draait het model op de positie.

Zulke modellen kun je ook op twee verschillende manieren besturen:

Individuele besturing van de motoren

Gescheiden regeling van beide motoren elk via een joystick: Linker motor op M1 (linker joystick),
rechter motor op M3 (rechter joystick). Elke mator wordt afzonderlijk via een joystick bestuurd.
Nadeel: Om exact rechtdoor te rijden, moeten beide joysticks even ver uitgeslagen worden. Het
is een beetje moeilijk.

Intelligente rupshesturing

Wordt op de ontvanger door kort drukken op de druktoets ,select” de rupsfunctie geacti-
veerd, kan een rups, waarvan de motoren aan M1 en M2 aangesloten zijn, zeer gemakkelijk
en comfortabel via de linker joystick van de zender bestuurd waorden. Overeenkomstig de
positie van de joystick worden beide motoren gelijktijdig zo aangestuurd, dat het mo-
del in de gewenste richting rijdt. Zie ook hoofdstuk 4 ,ontvanger” — druktoets select.
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Voorbeeld:
Positie van de hendel Rijrichting
T T Rechtdoor
/) Q Rechtscurve
- C)) Draaien op de plek

7 cruise control-functie

Mocht men willen bereiken, dat een motor permanent ingeschakeld blijft en onafhankelijk van
de joystickinstelling met het gelijke toerental loopt, bestaat hiervoor een ,cruise control” functie.
Deze functie is voor de matoren op de linker en rechter joystick onafhankelijk van elkaar in te
stellen. Met deze functie kan je bijv. de motor van een reuzenrad of de verlichting van een voertuig
permanent inschakelen.

@ Cruise control voor linker joystick.

Inschakelen van de cruise control functie.

Beweeg de joystick van de bijbehorende motor, tot de motor met het gewenste toerental loopt.
Druk de ON druktoets in (afb. 2, 2). De motor loopt nu met het gelijke toerental verder, ook wanneer
je de joystick loslaat.

@ Cruise control voor rechter joystick.

Inschakelen van de cruise control functie.

Beweeg de joystick van de bijbehorende motor, tot de motor met het gewenste toerental loopt.
Druk kort de OFF druktoets in (afb. 2, 7). De motor loopt nu met het gelijke toerental verder, ook
wanneer je de joystick loslaat. Op dezelfde manier kan je ook de positie van de servo via de cruise
control-functie permanent instellen.

@ Uitschakelen van de cruise control-functie.
Druk de joystick van de bijbehorende motor naar volledige uitslag en de functie is weer uitge-
schakeld.
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8 Twee ontvangers met een zender koppelen.

Benodig je voor een model meer dan 3 motoren en een servo, dan kan je met een zender 2 ont-
vangers aanspreken zonder dat deze elkaar storen.

Daarhij ga je als volgt te werk:
1. Je hebt al een ontvanger zoals in hoofdstuk 2 met een ontvanger gekoppeld.

2. Jeverbindt een volgende ontvanger met een fischertechnik 9 V-spanningsvoeding (accupack,
voedingsapparaat). De blauwe LED knippert 1x per sec.

3. Op de zender druk je eenmaal kort op de druktoets ,select”. De LED knippert nu geel. Dan
druk je de druktoets ,select” lang in (ca. 3 sec.) tot de gele LED snel knippert. Door lang
indrukken van de toets ,select” (ca. 3 sec.) op tweede ontvanger, verplaatst je deze eveneens
naar de koppelingsmodus.

4. De blauwe LED aan deze ontvanger wisselt naar geel en brandt permanent. De ontvanger is
als ,ontvanger 2" met de zender verbonden.

5. Nu kan je door kort indrukken van de toets ,select” op de zender tussen ontvanger 1 en
ontvanger 2 wisselen. Op elke verbonden ontvanger brandt de blauwe/gele LED permanent.
Op niet verbonden ontvangers knippert de LED langzaam (ca. 1x per sec.).

Ook deze koppelingsactie moet slechts eenmaal worden uitgevoerd. Daarna herkennen de appa-
raten elkaar automatisch en maken verbinding zodra ze ingeschakeld zijn.

9 Meerdere controlesets in een ruimte

De bluetooth radiografisch-technologie maakt het bedrijf van een willekeurige hoeveelheid con-
trolsets, elk bestaande uit één zender en één of twee ontvangers, in dezelfde ruimte, zonder deze
elkaar storen mogelijk. Men moet alleen oppassen, wanneer zich tijdens de koppelingsvoortgang
meerdere zenders en/of ontvangers in een ruimte bevinden, ingeschakeld zijn en de koppelings-
modus geactiveerd is. Het kan voorkomen, dat men zich met de verkeerde ontvanger verbindt.
Daarom moet altijd alleen een ontvanger voor dezelfde tijd in de koppelingsmodus gezet worden.
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10 Smartphone App Bluetooth Control

Met de Smartphone App Bluetooth Control (voor Android vanaf versie 5.0 en i0S) kunnen één of
twee ontvangers via de smartphone gestuurd worden. Deze app kan de zender volledig vervangen
en biedt dezelfde functieomvang aan. De app is in elke Playstore/App Store gratis verkrijgbaar.

11 Technische gegevens

Controleset voor besturing van 3 motoren en 1 servo

Frequentieband Bluetooth 2,402 — 2,480 GHz
Max. uitgestraald zendvermogen 1,37 mW
Reikwijdte 10m
Spanningsvoeding zender 9V blokbatterij
Aantal mogelijke ontvangers per zender 2

Aantal mogelijke paren (elke zender + ontvanger) in een ruimte zonder

wederzijdse beinvioeding naar believen
Spanningsvoeding ontvanger 9V = Accu Set

Stroombelasting ontvangeruitgang max. 0,8 A per uitgang

12 Als het niet functioneert ...

De LED's van de zender en van de ontvanger verzenden verschillende knippercodes uit, die de
bijbehorende gebruikstoestand signaleren.

LED op zender Beschrijving
LED brandt permanent Batterijspanning 0.K. De zender is met de ontvanger verbonden
LED knippert 1x per sec. Zender is niet met een ontvanger verbonden

De batterij is bijna leeg en moet verwisseld worden. De volledige

LD il 22961 5 reikwijdte is niet meer gewaarborgd

LED brandt na het inschakelen De batterij is leeg, batterijaansluiting niet juist ingestoken. De
niet zender is defect (neem contact op met fischertechnik service)
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LED blauw/geel op
ontvanger

LED brandt permanent.
LED knippert 1x per sec.
Kleur blauw

Kleur geel

LED groen op

Stroomvoorziening 0.K. De ontvanger is met een zender verbonden
Ontvanger is niet met een zender verbonden
Ontvanger wordt als "ontvanger 1" gebruikt

Ontvanger wordt als "ontvanger 2" gebruikt

ontvanger
LED brandt permanent
LED knippert 1x per sec.

LED knippert 2x per sec..

LED knippert 4x kort, per sec.

LED's branden na het inscha-
kelen niet.

De servo loopt niet.

De servo slaat ongecontroleerd
naar links en rechts uit.

Zender en ontvanger verbinden
niet

Meerdere op de ontvanger
aangesloten motoren draaien
gelijktijdig terwijl de joystick
maar in één richting uitgesla-
gen wordt

Beschrijving

Ontvanger bevindt zich in standaardbedrijf
Rupsbesturing is geactiveerd (zie hoofdstuk 6)
De batterij is bijna leeg resp. de stroomvoorziening is te laag

Kortsluiting in de kabels of een motor is overbelast of geblokkeerd.
De motoruitgang worden automatisch uitgeschakeld.

Stroomvoorziening niet in orde, stroomvoorziening verkeerd ge-
poold. De ontvanger is defect (neem contact op met fischertechnik
service)

Stekker van de servo onjuist in de aansluiting op de ontvanger
ingestoken. Zie afh 5 op pagina 2.

Batterijspanning te laag. Nieuwe batterij gebruiken resp. accupack
opladen

Eventueel is in de zender of ontvanger nog een bestaande verbin-
ding actief. Eerst zowel op de zender alsook op de ontvanger de
verbindingen wissen: Achtereenvolgens telkens via de druktoets
“select" de verbindingsmodus activeren en door opnieuw indrukken
weer verlaten.

Daarna nieuw verbindingsverzoek starten (hoofdstuk 2).

Groen LED op ontvanger knippert langzaam (ca. 1x per sec.). De
rupsbesturing is geactiveerd. Druktoets "select” op ontvanger kort
indrukken. Groene LED brandt permanent, normaal gebruik is actief.
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13 Belangrijke aanwijzingen

Veiligheidsaanwijzingen

® | aadapparaat regelmatig op schade controleren.

e Bij schade mag het laadapparaat tot volledige reparatie niet meer gebruikt worden.

e Draden niet in stopcontact invoeren!

¢ Niet oplaadbare batterijen mogen niet worden opgeladen!

e (Oplaadbare batterijen voor het laden uit het batterijvak verwijderen!

e Batterijen alleen onder toezicht van volwassenen laden!

e Batterijen met de juiste polariteit inzetten!

e Uitgeputte batterijen uit de zender verwijderen!

e Aansluitklemmen mogen niet worden kortgesloten!

e De ontvanger mag alleen met het fischertechnik accupack art.-nr. 35537 gebruikt worden!

¢ Bijde aansluiting van het accupack altijd de rode stekker met de pluspool (+) van het accupack
en de groene stekker met de minpool (-) van het accupack verbinden!

Aanwijzingen betreft milieubescherming

Dit apparaat behoort niet tot het huisafval. Het moet aan het einde van zijn levensduur
bij een verzamelpunt voor de recycling van elektrische en elektronische apparatuur afge-
geven worden. Het symbool op het product, de verpakking of de instructie wijst daarop.

Elektromagnetische storingen

Zou de controleset door externe elektromagnetische invloeden gestoord worden, kan het na het
einde van de storing als bedoeld gebruikt worden. Eventueel moet de stroomvoorziening kort
onderbroken worden en de controleset nieuw worden gestart.

Garantie

De fischertechnik GmbH staat garant voor de foutloze werking van de controleset overeenkomstig
de desbetreffende stand van de techniek. Veranderingen in de constructie of uitvoering, die noch
de functionaliteit noch de waarde van het apparaat beinvloeden, blijven voorbehouden en zijn
geen recht tot een klacht.
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Waarneembare gebreken moeten hinnen 14 dagen na levering schriftelijk worden ingediend,
anders zijn garantieclaims als gevolg van waarneembare gebreken uitgesloten.

Door niet wezenlijke gebreken van de controleset kan geen aanspraak worden gemaakt op de
garantieclaims Bovendien kan de klant alleen verhelpen van gebreken, d.w.z. reparatie of ver-
vanging vereisen. De klant heeft het recht, naar gelang zich terug te trekken van het contract of
een verlaging van de aankoopprijs te eisen, wanneer het verhelpen van gebreken mislukt, maar
vooral het ons onmogelijk is dat wij binnen een redelijke termijn kunnen verhelpen of door ons
het verhelpen wordt geweigerd of door onze schuld vertraagd wordt. De garantietermijn bedraagt
24 maanden vanaf de levering. Voor gebreken aan de controleset, veroorzaakt door ondeskundig
gebruik, normale slijtage, foutieve of nalatige behandeling, zijn wij net zo min verantwoordelijk
als voor de gevolgen van onjuiste wijzigingen die zonder onze toestemming of door de klant of
door reparaties van derden zijn uitgevoerd. De garantie wordt bepaald door Duitse regelgeving.

Gebruik conform de voorschriften

De controleset mag uitsluitend voor het bedrijven en besturen van fischertechnik modellen worden
gebruikt.

Aansprakelijkheid

Aansprakelijkheid van fischertechnik GmbH voor schade, als gevolg van een controleset die niet
overeenkomstig het reglementair gebruik is gebruikt, is uitgesloten.
EU-conformiteitsverklaring

Hiermee verklaart de fischertechnik GmbH, dat de “ BT Control Set, art.-nr. 540585 aan de richtlijn
2014/53/EU voldoet. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is op het volgende
internetadres beschikbaar: www. fischertechnik.de/BT-Control-Set

50 fischertechnike=


http://www.fischertechnik.de/BT-Control-Set

BLuETooTH ConTROL SET MANUAL DE INSTRUCCIONES

1 El Bluetooth Control Set

Con este control remoto por Bluetooth de fischertechnik ahora se pueden controlar cémodamente
las miltiples funciones de los modelos de fischertechnik.

El set consta de un potente emisor, un receptor controlado por microprocesador y un servo. El
receptor se incorpora directamente en el modelo y luego se conecta hasta a tres motores o
|&mparas y a un servo. La velocidad de los motores y la desviacion del servo pueden regularse
de forma continua.

El alcance del emisor es superior a 10 metros.

iEs indispensable que tenga en cuenta las indicaciones de seguridad del capitulo 13!

2 Acoplar el emisor con el receptor (emparejado)

En la primera puesta en marcha, el emisory el receptor tienen que acoplarse entre si. En el lenguaje
del Bluetooth, este procedimiento se llama «Emparejar».

Modo de proceder:

1. Insertar una pila de 9 V (6F22, no incluida en el volumen de suministro) en el compartimento
para la pila del emisor (1).

2. Conectar el receptor mediante ambas hembrillas (8) de fischertechnik con un suministro
eléctrico de 9 V de fischertechnik (soporte de la pila de 9 V, conjunto de baterias o cable
de alimentacién; no incluidos en el volumen de suministro) Luego parpadea el led azul del
receptor (aprox. 1 vez por segundo).

3. Encender el emisor con el botén ON (2). El led azul también parpadea 1 vez por segundo.

4. Pulsarel botén «Select» del emisor unos 3 segundo hasta que el led azul parpadee rapidamente
(aprox. 4 veces por segundo). Luego soltar el botdn y pulsar el botén «Select» del receptor
hasta que el led azul del emisor y también el del receptor se enciendan de forma permanente.
Ahora estan acoplados entre si y pueden intercambiar datos.

Este procedimiento solo debe llevarse a cabo una vez. Luego, los dispositivos se reconocen
conectan entre sf automdticamente en el momento en que ambos estan encendidos. Por los leds
azules que estan encendidos de forma permanente se sabe que el emisor y el receptor estan
conectados entre si.
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3 El emisor

Suministro eléctrico
Para el funcionamiento del emisor se precisa una pila de 9V (6F22, no incluida en el volumen de
suministro). No deben utilizarse otros suministros eléctricos.

&5 Vista del emisor (véase Fig. 2, pagina 1)

@ Joystick izquierdo (3)
para controlar la salida M1y M2 del receptor. Si mueves el joystick hacia arriba, el motor M1
gira en una direccion; si mueves el joystick hacia abajo, giras el motor en la otra direccion. Las
revoluciones del motor cambian a medida que se desvia el joystick. Lo mismo se aplica para
el movimiento hacia la izquierda o hacia la derecha para el motor M2.

@ Joystick derecho (6)
para controlar la salida M3 y la salida del servo del receptor. Para controlar la salida M3,
mueve el joystick hacia arriba y hacia abajo. Si mueves el joystick hacia la izquierda y hacia la
derecha, el servo se desplaza desde la posicién central a la direccion respectiva. Asi se puede
crear estupendamente una direccién para un vehiculo. Un ejemplo de montaje véase Fig. 6.

® Diodo luminoso (4)
El indicador de funcionamiento se ilumina de forma permanente si el emisor esté encendido
y conectado con el receptor.

Caodigos de parpadeo

Parpadea lentamente, aprox. 1 vez por

Receptor no conectado
segundo

Parpadea rapidamente, aprox. 4 veces Modo de acoplamiento, el receptor esta
por segundo buscando un emisor

Suministro de tension insuficiente; la pila

Parpadea aprox. 2 veces por segundo . .
tiene que cambiarse en breve
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@ Pulsador «Select» (5)

Pulsar brevemente: el led cambia de color azul a amarillo. La frecuencia conmuta a un segundo
receptor, que puede conectarse y controlarse con el mismo emisor sin que el primer receptor se
vea perjudicado (véase también capitulo 8). Volviendo a pulsar la tecla, se conmuta de nuevo al
primer receptor (azul).

Pulsar prolongadamente (unos 3 seg.): Se activa el modo de acoplamiento El led parpadea réa-
pidamente, (aprox. 4 veces por segundo). El modo de acoplamiento estd activo durante unos 30
segundos. Si en este tiempo no encuentra ningln receptor, se vuelve a apagar. Durante los 30
segundos se puede apagar de inmediato el modo de acoplamiento pulsando brevemente el pulsador.

@ Pulsador ON (2)

Pulsando este pulsador se enciende el emisor. El led (1) se ilumina de color azul o amarillo en
funcién del dltimo receptor que se ajustd.

Si no mueves ningun joystick del emisor por un largo periodo, el emisor se apaga para no gastar
la pila. Puedes volver a encender el emisor pulsando este pulsador.

@ Pulsador OFF (7)
Pulsando este pulsador durante unos 3 segundos se apaga el emisor.

@ Compartimento de la pila (1)

En este compartimento, en la parte inferior del emisor, hay la pila de 9V 6F22, (no incluida en el
volumen de suministro) para suministrar tensién al emisor. Para insertar o cambiar la pila, afloja
el tornillo de seguridad del compartimento para la pila y luego presionando en la lengiieta puedes
sacar la tapa. La pila esta conectada con un tipo de botén pulsador. jImportante! El enderezador
solo se puede colocar en una posicion determinada sobre la pila. Pon luego la tapa y fija el tornillo.
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4 Elreceptor
&5 Vista del receptor (véase Fig. 3, pagina 1)

@ Hembrillas para el suministro de tension (8)

i Tener en cuenta las indicaciones de seguridad del capitulo 13!

Conexidn del suministro de tension véase Fig. 5. Puedes utilizar el conjunto de baterfas para el
suministro de tensién (no incluido en el volumen de suministro). Solo debe utilizarse una de las
fuentes de suministro de tension indicadas.

@ Indicador led azul/amarillo (9)
Este indicador de funcionamiento se ilumina de forma permanente si el suministro de tension esta
conectado y el receptor esta conectado con el emisor.

Azul significa: el receptor se utiliza como «receptor 1» de un emisor.
Amarillo significa: el receptor se utiliza como «receptor 2» de un emisor.
Véase también el capitulo 8. Acoplar dos receptores con un emisor

Codigos de parpadeo

Parpadea lentamente, aprox. 1 vez por

Receptor no conectado
segundo.

Parpadea rapidamente, aprox. 4 veces Modo de acoplamiento, el receptor esta
por segundo. buscando un emisor

@ Indicador led verde (10)
Se ilumina de forma permanente El receptor funciona en el modo normal

La funcién de orugas esta activada
(véase capitulo 6: Control de vehiculos
sobre orugas)

Parpadea lentamente, aprox. 1 vez por
segundo

Suministro de tension insuficiente; la pila
Parpadea aprox. 2 veces por segundo tiene que cambiarse en breve o la bateria
debe recargarse

Cortocircuito en los cables o un motor
Parpadea aprox. 4 veces por segundo sobrecargado Las salidas del motor se
apagan automaticamente
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@ Conexion al servo (12)
Conexién para el servo de fischertechnik (NGm. de art. 132292) véase también Fig. 5. Al conectar
el servo, prestar atencion a la polaridad correcta. Se puede reconocer en la forma en conector.

@ Trimmer para el servo (11)

Ajuste de la posicién central del servo. Girando el trimmer puedes p. e]. ajustar la direccién de
tu modelo de forma que se desplace todo recto si el joystick para la direccién se encuentra en
la posicién central.

@ Conexiones de motor M1 - M3 (15, 14, 13)
Aquf se conectan los motores del M1 al M3 mediante conectores. Si deseas modificar la direccién
de giro de un motor, puedes cambiar simplemente los conectores de un motor

@ Pulsador «Select» (16)

Pulsar prolongadamente (unos 3 seg.): Se activa el modo de acoplamiento El led parpadea réa-
pidamente, (aprox. 4 veces por segundo). El modo de acoplamiento estd activo durante unos 30
segundos. Si en este tiempo no encuentra ningln receptor, se vuelve a apagar. Durante los 30
segundos se puede apagar de inmediato el modo de acoplamiento pulsando brevemente el pulsador.

5 Servo
R85 Vista del servo véase Fig. 6, pagina 2

El servo de fischertechnik (NGm. de art. 132292) se conecta a la conexion del servo del receptor
véase Fig. 3, (12).

Nota: El conector del servo debe conectarse tal y como se muestra en la Fig. 5.
Si se conectar incorrectamente, el servo no funciona.

Se acciona con el joystick derecho del emisor y cambia su desviacién en funcién de la posicion
del joystick. El servo se utiliza principalmente para la direccién de vehiculos.
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Al montar y utilizar el servo debe prestarse atencion que este no se bloquee.

jAtencion! jEs indispensable prestar atencion a la siguiente secuencia de montaje
del servo!

1. Conectar el receptor con el suministro eléctrico.
Girar el trimmer (Fig. 3. (11) a la posicién central.

Conectar el servo al receptor.

el AN

Montar la palanca del servo. Durante el montaje, la direccion debe encontrarse en la posicion
central.

6 Control de vehiculos sobre orugas

Los vehiculos sobre orugas por lo general se accionan con dos motores. Un motor acciona el
lado izquierdo, y el segundo motor el lado derecho. Si ambos motores giran igual de répido en
la misma direccién igual de rapido, el modelo se desplaza todo recto. Si los motores giran a
diferentes velocidades, el modelo traza una curva. Si los matores giran en direcciones opuestas,
el modelo gira sobre su eje.

Puedes controlar este tipo de modelos de dos formas diferentes:

Control individual de los motores
Control separado de ambos motores con su joystick respectivo: motor izquierdo en M1 (joystick
izquierdo), motor derecho a M3 (joystick derecho). Cada motor se controla individualmente con un
joystick. Inconveniente: para desplazarse todo recto, ambos joysticks deben desviarse del mismo
modo a la vez. Esto es un poco dificil.

Control inteligente de las orugas

Si se activar la funcién de orugas en el receptor pulsando brevemente el pulsador «Se-
lect», una oruga, cuyos motores estan conectados a M1 y M2, puede controlarse muy
facil y comodamente con el joystick izquierdo del emisor. Conforme a la posicién del
joystick, ambos motores se controlaran a la vez para que el modelo se desplace en
la direccion deseada. Véase también el capitulo 4 «Receptor» — pulsador «Select».
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Ejemplo:
Posicion de la palanca Direccion de desplazamiento
T T Todo recto
A Q Curva a la derecha
- O Girar sobre el propio eje

7 Funcion Tempomat

Si se quiere conseguir que un motor permanezca encendido de forma permanente y funciona a las
mismas revoluciones independientemente de la posicién del joystick, existe para ella una funcién
«Tempomat». Esta funcién se puede ajustar para los motores en el joystick izquierdo y derecho
de forma independiente el uno del otro. Con esta funcién puede encender p. ej. el motor de una
rueda gigante o la iluminacién de un vehiculo de forma permanente.

@ Tempomat para el joystick izquierdo.

Encender la funcién Tempomat.

Mueve el joystick del motor respectivo hasta que el motor funcione a las revoluciones deseadas.
Pulsa el pulsador ON (Fig. 2, 2). El motor sigue funcionando ahora con las mismas revoluciones,
incluso si sueltas el joystick.

@ Tempomat para el joystick derecho.

Encender la funcién Tempomat.

Mueve el joystick del motor respectivo hasta que el motor funcione a las revoluciones deseadas.
Pulsa brevemente el pulsador OFF (Fig. 2, 7). El motor sigue funcionando ahora con las mismas
revoluciones, incluso si sueltas el joystick. El mismo modo también puedes ajustar de forma
permanente la posicion del servo mediante la funcién Tempomat.

@ Apagar la funcion Tempomat.
Lleva el joystick del motor respectivo a la desviacién maxima y la funcién vuelve a estar apagada.
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8 Acoplar dos receptores con un emisor

Si para un modelo necesitas més de 3 motores y un servo, con un emisor puedes controlar
2 receptores sin que estos se estorben entre si.

Para ello, procede como a continuacion:
1. Yahasta acoplado un emisor con un receptor tal y como se explica en el capitulo 2.

2. Conectas otro receptor con un suministro de tension de 9 V de fischertechnik (conjunto de
acumulador, cable de alimentacion). El led azul parpadea 1 vez por segundo.

3. Enel emisor pulsas una vez brevemente el pulsador «Select». El led parpadea ahora de color
amarillo. Luego pulsa el pulsador «Select» prolongadamente (unos 3 segundos) hasta que el
led amarillo parpadee réapidamente. Pulsando prolongadamente el pulsador «Select» (unos 3
segundos) en el segundo receptor, conmutas también al modo de acoplamiento.

4. El led azul en este receptor cambia a color amarillo y se ilumina de forma permanente. El
receptor esta conectado al emisor a modo de «receptor 2».

5. Pulsando brevemente el pulsador «Select» del emisor, puede cambiar entre el receptor 1y
el receptor 2. En el receptor conectado respectivo se ilumina el le azul/amarillo de forma
permanente. En el no conectado, el led parpadea lentamente (aprox. 1 vez por segundo).

También este procedimiento de acoplamiento solo debe llevarse a cabo una vez. Luego, los disposi-
tivos se reconocen y conectan entre si automaticamente en el momento en que estan encendidos.

9 Varios Control Sets en una sala

La radiotecnologia de Bluetooth permite el funcionamiento del cuantos Control Sets se desee, que
a su vez constan cada uno de un emisor y uno o dos receptores, en la misma sala, sin que estos se
estorben entre si. Solo debe prestarse atencién si durante el proceso de acoplamiento hay varios
emisores 0 receptores en una misma sala, estos estan encendidos y el modo de acoplamiento
esta activado. Podrfa suceder que se conectase con el receptor erréneo. Por este motivo, siempre
debe ponerse un solo receptor en el modo de acoplamiento al mismo tiempo.
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10 Aplicacion de teléfono inteligente Bluetooth Control

Con la aplicacion de teléfono inteligente Bluetooth Control (para Android a partir de la versién 5.0
yi0S) se pueden controlar uno o dos receptores con el teléfono inteligente. Esta aplicacién puede
sustituir por completo el emisor y ofrece las mismas funciones. Esta aplicacion esté disponible
gratuitamente en la Playstore/App Store.

11 Datos técnicos

Control Set para controlar 3 motores y 1 servo

Banda de frecuencias Bluetooth 2,402 - 2,480 GHz
Potencia de emision radiada max. 1,37 mW

Alcance 10m

Suministro de tensién del emisor Pilade 9V
Nimero de receptores posibles por emisor 2

Nimero de pares disponibles (emisor + receptor respectivamente) en una

. . a discrecion
sala sin influencia mutua
Suministro de tension del receptor 9V = Accu Set
Carga eléctrica de las salidas del receptor max. 0,8 A por salida

12 Si no funciona...

Los leds del emisor y del receptor emiten diferentes cédigos de parpadeo que sefializan el estado
de funcionamiento en cada caso.

Led en el emisor Descripcion

El led se ilumina de forma - . . .
Tension de la pila OK El emisor esté conectado con el receptor

permanente

El led parpadea 1 vez por seg. El emisor no esta conectado con ningun receptor

El led parpadea 2 veces por La pila esté casi agotada y debe sustituirse. El alcance total ya no
seg. estd garantizado

La pila estéd agotada, la conexion de la pila no esté bien conectada.
El emisor es defectuoso (ponerse en contacto con la asistencia
técnica de fischertechnik)

El led no se ilumina después
del encendido
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Led azul/amarillo en el

receptor

El'led se ilumina de forma
permanente

El led parpadea 1 vez por seg.
Color azul
Color amarillo

Led verde en el

receptor

El led se ilumina de forma
permanente

El led parpadea 1 vez por seg.

El led parpadea 2 veces por
seg.

El led parpadea 4 veces breve-
mente por seg.

Los leds no se iluminan
después del encendido.

El servo no funciona.

El servo se desvia de forma
descontrolada hacia la izquier-
da o hacia la derecha.

El emisor y el receptor no se
pueden conectar.

Varios motores conectados al
receptor giran a la vez aunque
el joystick solo se desvia a una
direccion

Descripcion

Suministro eléctrico OK El receptor esté conectado con un emisor

El receptor no esta conectado con ningtin emisor
El receptor funciona como «Receptor 1»

El receptor funciona como «Receptor 2»

Descripcion

El receptor esta en funcionamiento estandar

El control de orugas esta activado (véase capitulo 6)

El acumulador esté casi agotado o el suministro eléctrico es
insuficiente.

Cortocircuito en los cables o un motor sobrecargado o blogueado.
Las salidas del motor se apagan automaticamente.

Suministro eléctrico incorrecto, suministro eléctrico con polarizacion
invertida. El receptor es defectuoso (ponerse en contacto con la
asistencia técnica de fischertechnik).

Conector del servo mal conectado a la conexion del receptor. Véase
Fig. 5 en la pagina 2.

Tension de la pila insuficiente. Utilizar una nueva pila o recarga el
conjunto de acumulador.

Eventualmente todavia hay activa en el emisor o el receptor una
conexién existente. Primero deshacer la conexién en el emisor
y también en el receptor: Consecutivamente activar el modo de
conexién mediante el pulsador «Select» y volviendo a pulsarlo
abandonarlo de nuevo.

Luego iniciar un nuevo intento de conexién (capitulo 2).

El led verde parpadea lentamente, (aprox. 1 vez por segundo). El
control de orugas estd activado. Pulsar brevemente el pulsador «Se-
lect» en el receptor. El led verde se ilumina de forma permanente; el
funcionamiento normal estd activo.
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13 Indicaciones importantes

Indicaciones de seguridad

e Comprobar el cargador periédicamente por si presenta dafios.

e Encaso de dafio, el cargador debe dejarse de utilizar hasta que no se haya reparado.

e iNo introducir los hilos en la caja de enchufe!

e ilas pilas no recargables no deben recargarse!

e ;Sacar las pilas recargables del compartimento de las pilas antes de cargarlas!

e Cargar las pilas recargables bajo la supervision de adultos!

e lnsertar las pilas con la polaridad correcta!

e ;Sacar las pilas agotadas del emisor!

e ilLos bornes de conexién no deben cortocircuitarse!

e iEl receptor solo debe ponerse en funcionamiento con el conjunto de baterias nim. de art.
35537 de fischertechnik!

e Al conectar el conjunto de baterias, conectar siempre el conector rojo con el polo positivo (+)
del conjunto de baterfas y el conector verde con el polo negativo (-) del conjunto de baterfas!

Indicaciones sobre la proteccion del medio ambiente

Este dispositivo no debe eliminarse en la basura doméstica. Al final de su vida Gtil debe
llevarse a un punto de recogida para el reciclado de aparatos eléctricos y electrénicos.
El simbolo en el producto, el embalaje o el manual indican al respecto.

Interferencias electromagnéticas

Si el Control Set sufriera interferencias por influencias electromagnéticas externas, cuando
finalicen dichas interferencias puede volver a utilizarse de modo conforme. Eventualmente debe
interrumpirse brevemente el suministro eléctrico y volverse a encender el Control Set.

Garantia comercial

La empresa fischertechnik GmbH garantiza la ausencia total de errores del Control Set conforme al
avance respectivo de la tecnologia. Quedan reservadas las modificaciones en la construccion o el
modelo que mermen el funcionamiento o el valor del aparato y no dan derecho a una reclamacién.
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Las deficiencias manifiestas deben alegarse por escrito en el plazo de 14 dias tras la entrega.
De lo contrario, las reclamaciones de garantia por deficiencias manifiestas quedaran excluidas.
No existe ningln derecho de garantia por deficiencias insignificantes del Control Set. Por lo
demas, el cliente puede exigir solamente un cumplimiento posterior, es decir, una reparacién o
sustitucion. El cliente esta autorizado a su discrecién a desistir del contrato o exigir la reduccién del
precio de compra, si el cumplimiento posterior fracasa, en particular si no nos es posible lograrlo
en un periodo de tiempo razonable, lo objetamos o lo demoramos de forma culposa. El plazo de
validez de la garantia legal es de 24 meses a partir de la entrega. De los defectos del Control Set
provocados por el manejo inadecuado, el desgaste habitual o el trato erréneo o negligente no
nos responsabilizamos, como tampoco de las consecuencias de las modificaciones o las tareas
de conservacion del cliente o terceros realizadas sin nuestro consentimiento. La garantia legal
se rige por la legislacion alemana.

Uso conforme

El Control Set solo debe utilizarse para poner en funcionamiento y controlar los modelos de
fischertechnik.

Responsabilidad

Queda descartada una responsabilidad de fischertechnik GmbH por dafios provocados por no haber
utilizar el Control Set de acuerdo con su uso conforme.

Declaracion UE de conformidad

Por la presente, fischertechnik GmbH declara que el “BT Control Set, niim. de art. 540585" cumple
la directiva 2014/53/UE. El texto integral de la declaracién UE de conformidad esta disponible en
la direccion de Internet siguiente: www.fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 0 Bluetooth Control Set

Com esse controle remoto por Bluetooth da fischertechnik podem ser controladas agora de maneira
ainda mais confortavel as mltiplas fungdes dos modelos da fischertechnik.

0 kit é constituido de um emissor potente, um receptor controlado por microprocessador e um servo.
0 receptor € montado diretamente no modelo e conecta, com isso, até trés motores ou ldmpadas
e um servo. A velocidade dos motores e a deflexdo do servo podem ser reguladas continuamente.
0 alcance do emissor é de mais de 10 metros.

Observar obrigatoriamente os avisos de seguranca no capitulo 13!

2 Acoplar o emissor com o receptor (parificar)

Quando da primeira colocagdo em funcionamento, devem ser acoplados entre si 0 emissor € 0
receptor. Na linguagem técnica de Bluetooth, esse processo é denominado “parificar”.

Procedimento:

1. Colocar o bloco de bateria de 9V (6F22, ndo incluido no fornecimento) no compartimento da
bateria do emissor (1).

2. Conectar o receptor através de ambos os plugues fischertechnik (8) com uma alimentagao de
corrente de 9V fischertechnik (suporte de bateria de 9V, pacote de acumulador ou dispositivo
de rede, ndo incluidos no fornecimento). A seguir, o LED azul pisca no receptor (aprox. 1 vez
por segundo).

3. Ligar o emissor com o botdo ON (2). O LED azul pisca da mesma maneira 1 vez por segundo.

4. Pressionar o botdo Select no emissor por aprox 3 segundos, até que o LED azul pisque répido
(aprox. 4 vezes por segundo). A seguir, soltar o botdo e pressionar o botdo Select no receptor
até que tanto o LED azul no emissor como no receptor figuem acesos continuamente. Agora,
os dois estdo acoplados e podem transferir dados entre si.

Esse procedimento somente deve ser executado uma vez. A seguir, os dispositivos reconhecem-
-se automaticamente e conectam-se logo que ambos estejam ligados. Através dos LEDs azuis
acesos continuamente pode-se identificar que o emissor e 0 receptor estdo conectados entre si.
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3 0 emissor

Alimentacao de corrente elétrica
Para a operacdo do emissor é necessério um bloco de baterias de 9V (6F22, ndo incluido no
fornecimento). Nao deve ser utilizada nenhuma outra forma de alimentagdo de corrente elétrica.

&5 \ista emissor (ver Fig. 2, pagina 1)

@ Joystick esquerdo (3)
para controle das safdas M1 e M2 do receptor. Se movimentares o Joystick para cima, o
motor Motor M1 gira numa direcdo, ao movimentares o Joystick para baixo, o motor gira para
a outra direcdo. A velocidade de rotagdo do motor é modificada o quanto mais o Joystick for
desviado. 0 mesmo é vélido para a movimentacdo para a esquerda ou direita para o motorM2.

@ Joystick direito (6)
para controle da saida M3 e da servo-saida do receptor. Para controlar a saida M3, movimentas
o Joystick para cima e para baixo. Se movimentares o Joystick para a esquerda ou para a
direita, o servo entdo movimenta-se para dora da posicdo central na direcdo correspondente.
Com isso, pode-se construir facilmente uma direcdo para um veiculo. Um exemplo de mon-
tagem, ver a fig. 6.

® Diodo luminoso (4)
0 indicador de operagdo acende continuamente, quando o emissor esta conectado com um
receptor.

Caédigos de luz intermitente
Piscar lento, aprox. 1 vez por segundo 0 receptor ndo esta conectado

Modo de acoplamento, o receptor pro-

Piscar rapido, aprox. 4 vezes por segundo .
cura um emissor

A alimentacao de tensdo muito baixa, a

Pisca aprox. 2 vezes por segundo . .
P P 9 bateria deve ser substituida logo
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@ Botdo de pressao Select (5)

Pressionar brevemente: O LED troca da cor azul para amarelo. A frequéncia é comutada para um
segundo receptor, que pode ser conectado e controlado com o mesmo emissor, sem que o primei-
ro receptor seja influenciado (ver também o capitulo 8). Pressionando-se novamente o botdo, é
comutado novamente para o primeiro receptor (azul).

Pressionar por um tempo longo (aprox. 3 segundos}: E ativado 0 modo de acoplamento. O LED
pisca rapido (aprox. 4 vezes por segundo). O modo de acoplamento permanece ativo por aprox.
30 segundos. Se ndo for encontrado nenhum receptor nesse tempo, ele € novamente desligado.
Durante os 30 segundos, o modo de acoplamento pode ser imediatamente desligado pressionando-
-se brevemente o botdo de pressao.

@ Botdo de pressdo ON (2)

Pressionando-se esse botdo de pressdo, o emissor é ligado. O LED (1) acende azul ou amarelo,
dependendo de qual receptor tenha sido ajustado por dltimo.

Se ndo movimentares nenhum Joystick por muito tempo no emissor, 0 emissor desliga, para
poupar a bateria. Poderéas, entdo, ligar novamente o emissor, pressionando esse botao de pressao.

@ Botdo de pressdo OFF (7)
Pressionando esse botdo de pressao por aprox. 3 segundos, o emissor é desligado.

® Compartimento da bateria (1)

Nesse compartimento, no lado inferior do emissor, encontra-se o bloco de baterias de 9V, 6F22,
(ndo incluido no fornecimento) para a alimentagdo de tensdo do emissor. Para colocar ou trocar
a bateria, soltes o parafuso de seguranga do compartimento de bateria e podes, entdo, remover
a tampa, pressionando a lingueta de encaixe. A bateria esta conetada com um tipo de botao de
pressdo. Importante! O extensor somente adapta-se numa determinada posigdo na bateria. Coloca,
a seguir, novamente a tampa e aparafusa os parafusos.
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4 0 receptor
&5 Vista receptor (Fig. 3, pagina 1)

@ Plugues para alimentagao de tensdo (8)

Observar obrigatoriamente os avisos de seguranga no capitulo 13!

Conexdo alimentacdo de tensdo, ver a fig. 5. Como alimentagdo de tensdo poder utilizar o Accu
Set (ndo incluido no fornecimento). Somente devem ser utilizadas as alimentagdes de tensdo
pré-fornecidas.

@ Indicador de LED azul/amarelo (9)
Esse indicador de operag@o acende continuamente, quando a alimentagdo de tensdo estiver
conectada e o receptor estiver conectado com um emissor.

Azul significa: o receptor é operado como “Receptor 1" de um emissor.
Amarelo significa: o receptor é operado como “Receptor 2" de um emissor.
Ver também o capitulo 8: Acoplar dois receptores com um emissor.

Codigos de luz intermitente

Piscar lento, aprox. 1 vez por segundo. 0 receptor ndo esta conectado

Piscar rapido, aprox. 4 vezes por se- Modo de acoplamento, o receptor pro-
gundo. cura um emissor

@ Indicador de LED verde (10)

0 receptor encontra-se em operagdo

Acende continuamente
normal

A funcdo de lagarta esté ativada (ver o

Piscar lento, aprox. 1 vez por segundo. i .
P P g capitulo 6: Controle de veiculos de lagarta)

A alimentacdo de tens@o muito baixa,
Pisca aprox. 2 vezes por segundo a bateria deve ser substituida logo ou o
acumulador deve ser recarregado.

Curto-circuito nos condutores ou um
Pisca aprox. 4 vezes por segundo motor sobrecarregado. As saidas do
motor sdo desligadas automaticamente
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® Conexdo do servo (12)
Conexdo para o servo fischertechnik (no.art. 132292), ver também a fig. 5. Ao conetar o servo,
prestar atengdo a polaridade correta. Ela é identificada na forma do plugue.

@ Trimmer para servo (11)

Ajuste de posicao central do servo. Ao girar no trimmer, poderas ajustar, p. ex., a diregdo do teu
modelo de maneira que ele movimente-se exatamente em linha reta, quando o Joystick esteja
na posicdo central para a diregdo.

@ Conexdes do motor M1 - M3 (15, 14, 13)
Aqui sdo conetados através de plugue os motores M1 até M3. Quando quiseres modificar a diregdo
de rotagdo de um motor, podes simplesmente trocar o plugue de um motor.

@ Botdo de pressao Select (16)
Pressionar por um tempo longo (aprox. 3 segundos): E ativado o modo de acoplamento. O LED
pisca rapido (aprox. 4 vezes por segundo). O modo de acoplamento permanece ativo por aprox.
30 segundos. Se ndo for encontrado nenhum receptor nesse tempo, ele € novamente desligado.
Durante os 30 segundos, 0 modo de acoplamento pade ser imediatamente desligado pressionando-
-se brevemente o botdo de pressao.

5 Servo
R85 Vista servo (ver Fig. 6, pagina 2)

0 servo fischertechnik (art.no. 132292) é conetado na conexao de servo do receptor, ver fig. 3, (12).
Aviso: O plugue do servo deve ser inserido como indicado na fig. 5.

Se ele for inserido incorretamente, o servo ndo funciona.

Ele é acionado pelo Joystick direito do emissor e modifica sua oscilagdo dependendo da posigdo
do Joystick. O servo é utilizado principalmente para a condugdo de veiculos.
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Na instalacdo e operagdo do servo deve-se prestar atengdo para que o servo nao seja bloqueado.

Atencao! Observar obrigatoriamente a seguinte sequéncia na instalagé@o do servo!

1. Conetar o receptor com a alimentagdo elétrica.
Girar o trimmer (fig. 3, (11)) para a posicgdo central.
Conetar o servo ai receptor.

el N

Instalar a alavanca do servo. Durante a instalagdo, a dire¢do deve estar na posi¢ao central.

6 Controle de veiculos de lagarta

Os vefculos de lagarta sdo acionados geralmente por dois motores. Nesta ocasido, um mator
aciona o lado esquerdo, o segundo motor o lado direito. Se os dois motores giram com a mesma
velocidade, na mesma dire¢do, o modelo movimenta-se em linha reta. Se os motores giram com
velocidades diferentes, 0 modelo movimenta-se numa curva. Se os motores giram em diregoes
opostas, 0 modelo gira na mesma posicao.

Tais modelos podem ser controlados de dois modos diferentes:

Controle individual dos motores

Controle separado de ambos os motores respectivamente através de um Joystick: Motor esquerdo
no M1 (Joystick esquerdo), motor direito no M3 (Joystick direito). Cada motor é controlado indivi-
dualmente através de um Joystick. Desvantagem: Para movimentagdo em linha reta exata ambos
os Joysticks devem ser basculados de maneira igual. Isso é um pouco dificil.

Controle de lagarta inteligente

Se a fungdo lagarta for ativada no receptor, pressionando-se brevemente o botdo de pressdo
“Select”, uma lagarta, cujos motores estdo conetados a M1 e M2, poderé ser controlada de
maneira facil e confortavel através do Joystick esquerdo do emissor. Conforme a posicdo do
Joystick, serdo ativados ambos os motores simultaneamente de maneira que o modelo movi-
menta-se na direcdo desejada. Ver também o capitulo 4 “Receptor” — Botdo de pressdo Select.
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Exemplo:
Posicdo da alavanca Direcdo de movimentacao
T T Em linha reta
A Q Curva a direita
- O Girar na mesma posicao

7 Funcao Tempomat

Quando se quiser que um motor permanega continuamente ligado e funcione com a mesma velo-
cidade de rotagao independente da posicdo do Joystick, para isso existe uma fungao “Tempomat”.
Essa fungdo pode ser ajustada para os motores no Joystick esquerdo e direito independentemente
um do outro. Com esse fungdo poderds, p. ex., ligar de maneira continua o motor de uma roda
gigante ou a iluminagdo de um veiculo.

@® Tempomat para o Joystick esquerdo.

Ligar a fungdo Tempomat.

Movimentar o Joystick do motor correspondente até que o motor funcione com a velocidade de
rotagdo desejada. Pressionar o botdo de pressao ON (fig. 2, 2). 0 motor continua a funcionar agora
com a mesma velocidade de rotagdo, mesmo quando largares o Joystick.

@ Tempomat para o Joystick direito.

Ligar a fungdo Tempomat.

Movimentar o Joystick do motor correspondente até que o motor funcione com a velocidade de
rotagdo desejada. Pressionar brevemente o botdo de pressdo OFF (fig. 2, 7). O motor continua
a funcionar agora com a mesma velocidade de rotagdo, mesmo quando largares o Joystick. Da
mesma maneira poderds também ajustar de maneira continua a posigdo do servo através da
fungdo Tempomat.

@ Desligar a fungdo Tempomat.
Pressionar o Joystick do motor correspondente para o batente pleno e a fungdo serd novamente
desligada.
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8 Acoplar dois receptores com um emissor.

Se necessitares para um modelo mais do que 3 motores e um servo, poderds enderecar dois
receptores com um emissor sem que esses se perturbem mutuamente.

Para isso, proceda como segue:
1. Jé& acoplaste um receptor com um receptor como no capitulo 2.

2. Iras conetar um outro receptor com uma alimentag&o de tensdo de 9 V da fischertechnik (kit
de acumulador, equipamento de rede). O LED azul pisca 1 vez por segundo.

3. No emissor irds pressionar uma vez brevemente o botdo de pressdo “Select”. O LED pisca
agora em amarelo. A seguir, irds pressionar o botdo de pressdo “Select” de maneira longa
(aprox. 3 segundos) até que o LED amarelo pisque rapidamente. Pressionando por longo tempo
0 botdo de pressao “Select” (aprox. 3 segundos) no segundo receptor, irds levé-lo também
para 0 modo de acoplamento.

4. 0 LED azul nesse receptor muda para amarelo e acende continuamente. O receptor esta
conetado como ,Receptor 2” com o emissor.

5. Assim poderas comutar, pressionando brevemente o botdo de pressao “Select” entre Receptor
1 e Receptor 2. Em cada um dos receptores conetados acende o LED azul/amarelo continua-
mente. No ndo conetado, o LED pisca lentamente (aprox. 1 vez por segundo).

Esse procedimento de acoplamento também deve ser executado somente uma vez. A seguir, 0s
dispositivos reconhecem-se automaticamente e conectam-se logo que ambos estejam ligados.

9 Varios Control Sets num local

A tecnologia de radio Bluetooth possibilita a operagdo de um niimero arbitrario de Control Sets,
constituidos respectivamente de um emissor e um ou dois receptores, num mesmo local, sem
que eles interfiram entre si. Deve-se tomar cuidado somente quando, durante o procedimento de
acoplamento, varios emissores e/ou receptores se encontram num local, estdo ligados e 0 modo
de acoplamento estd ativado. Pode ocorrer que seja feita conexdo com receptor errado. Por isso,
deve ser deslocado somente um receptor ao mesmo tempo no modo de acoplamento.
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10 Smartphone App Bluetooth Control

Com o Smartphone App Bluetooth Control (para Android a partir da versao 5.0 e i0S) podem ser
controlados através do Smartphone um ou dois receptores. Esse App pode substituir completa-
mente 0 emissor e oferece 0 mesmo ambito de fungdes. O App pode ser obtido gratuitamente na
respectiva Playstore/App Store.

11 Dados técnicos

Control Set para controle de 3 motores e 1 servo

Faixa de frequéncia de Bluetooth 2,402 — 2,480 GHz
Poténcia max. de emissao irradiada 1,37 mW

Alcance 10m

Alimentac&o de tensdo emissor Bloco de baterias de 9V
Nimero de possiveis receptores por emissor 2

Nimero de pares possiveis (respect. emissor + receptor) num local sem

o arbitrério

influéncia matua

Alimentacao de tensao receptor 9V = Accu Set
Sobrecarga de correte saidas de receptor no méx. 0,8 A por saida

12 Quando nao funciona ...

0Os LEDs do sensor e do receptor emitem diferentes cédigos de luz intermitente, os quais sinalizam
estados operacionais correspondentes.

0 LED acende continuamente. Tensdo da bateria OK. O emissor estd conetado com o receptor
0 LED pisca 1 vez por segundo. O emissor ndo esté conetado com nenhum receptor

A bateria esta quase descarregada e deve ser substituida. O alcan-

0 LED pisca 2 vez por segundo. .
ce pleno ndo é mais assegurado

A bateria esté descarregada, conexdo da bateria ndo inserida
corretamente. O emissor esta defeituoso (contatar a assisténcia
técnica da fischertechnik).

0 LED n&o acendem apds a
ligagao.
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LED azul/amarelo no

receptor

0 LED acende continuamente.

0 LED pisca 1 vez por segundo.

Cor azul

Cor amarela

LED verde no receptor
0 LED acende continuamente.

0 LED pisca 1 vez por segundo.

0 LED pisca 2 vezes por
segundo.

0 LED pisca 4 vezes por
segundo.

Os LEDs nao acendem ap6s
serem ligados.
0 servo ndo funciona.

0 servo oscila incontrolado
para a esquerda e para a
direita.

Emissor e receptor nao se
deixam conetar

Vrios motores conetados

no receptor giram a0 mesmo

tempo apesar do Joystick

ser desviado somente numa

diregao

Descricao

Alimentacdo elétrica OK. O receptor esta conetado com um emissor.
0 receptor ndo estéd conetado com nenhum emissor.
0 receptor é operado como “Receptor 1"

0 receptor é operado como “Receptor 2"

Descricao

0 receptor encontra-se em operagdo padrao
A fungdo de lagarta estd ativada (ver o capitulo 6)

0 acumulador esté quase descarregado, respect., a alimentagéo
elétrica é muito baixa.

Curto-circuito nos condutores ou um motor estd sobrecarregado ou
bloqueado. As saidas do motor sao desligadas automaticamente.

Alimentacdo elétrica ndo operacional, alimentacdo elétrica com
polos trocados. O receptor esté defeituoso (contatar a assisténcia
técnica da fischertechnik).

0 plugue do servos inserido incorretamente na conexao no receptor.
Ver a fig. 5 na pagina 2.

Tensdo da bateria muito baixa. Utilizar nova bateria ou recarregar o
bloco do acumulador

Eventualmente, no emissor ou receptor ainda uma conexao exis-
tente ativa. Primeiramente deletar as conexdes tanto no emissor
como no receptor: Ativar o modo de conexao um apds o outro
respectivamente através do botdo de pressao “Select” e novamente
abandonar pressionando mais uma vez.

A seguir, iniciar nova tentativa de conexao (capitulo 2).

0 LED verde no receptor pisca lentamente (aprox. 1 vez por
segundo). O controle da lagarta esté ativado. Pressionar brevemen-
te o botdo de pressdo “Select” no receptor. O LED verde acende
continuamente, o funcionamento normal esté ativado.
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13 Avisos importantes

Avisos de seguranca

e (Controlar o aparelho de carregamento quanto a danos.

e No caso de um dano, o aparelho de carregamento ndo deve ser mais utilizado até o reparo
completo.

* Nao enfiar fios na tomada!

e As baterias ndo recarregaveis ndo devem ser recarregadas!

e Retirar as baterias recarregaveis do compartimento de baterias antes de carregar!

e Somente carregar baterias recarregaveis sob fiscalizagdo de adultos!

e Colocar as baterias com a polaridade correta!

e Retirar baterias descarregadas do emissor!

e (s terminais de conexdo ndo devem ser curto-circuitados!

e (O receptor somente deve ser operado com o kit de acumuladores da fischertechnik , art.no.
355371

¢ (Quando da conexdo do kit de acumuladores, sempre ligar o plugue vermelho com o polo positivo
(+) do kit e o plugue verde com o polo negativo (-) do kit!

Avisos relacionados a protecao ambiental

Esse aparelho ndo pertence ao lixo doméstico. Ele deve, no final da sua vida dtil, ser
entregue a um ponto de recolha para a reciclagem de aparelhos elétricos e eletrénicos.
0 simbolo do produto, a embalagem ou 0 manual indicam isso.

Interferéncias eletromagnéticas

Se o Control Set for perturbado através de influéncias eletromagnéticas externas, ele pode continuar
a ser utilizado conforme o especificado apds o encerramento da perturbagdo. Eventualmente, a
alimentacdo elétrica deve ser interrompida brevemente e o Control Set reiniciado.

Garantia

Afischertechnik GmbH presta garantia pela isengdo de falhas do Control Set conforme o respectivo
Estado da Técnica. Alteragdes na construgdo ou execugao, que ndo influenciam a capacidade de
funcionamento nem o valor do aparelho sdo ressalvadas e ndo ddo o direito a uma reclamagao.
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Deficiéncias evidentes devem ser notificadas por escrito dentro de 14 dias apds o fornecimento,
se ndo, os direitos de prestagdo de garantia devido a deficiéncias evidentes ficam excluidas.
Devido a uma deficiéncia insignificante do Control Sets ndo existe nenhum direito & prestagéo
de garantia. Além disso, o cliente somente pode exigir desempenho suplementar, isso €, reparo
ou fornecimento de pegas de reposicdo. O cliente tem o direito, conforme o seu julgamento,
de rescindir do contrato ou exigir redugdo do prego de compra, se o desempenho suplementar
falhas, especialmente for impossivel, ndo possamos executa-lo em periodo de tempo adequado,
seja por n6s negado ou retardado por nés de forma culposa. O prazo da prestagdo de garantia é
de 24 meses a partir do fornecimento. Para a deficiéncia material do Control Set, ocorrida devido
a manipulagdo inadequada, desgaste usual, tratamento incorreto ou negligente, ndo somos res-
ponsaveis, assim como para as alteragdes inadequadas e efetuadas sem o nosso consentimento
ou trabalhos de conservagdo do cliente ou terceiros. A prestacdo de garantia é determinada
conforme o direito alemdo.

Uso para o fim especificado

0 Control Set deve ser utilizado exclusivamente para a operagdo e para o controle de modelos
da fischertechnik.

Responsabilidade

Uma responsabilidade da fischertechnik GmbH por danos, que resultarem de que o Control Set
nao foi utilizado conforme o seu uso conforme o especificado, é excluida.

Declaracéo de conformidade da CE

Por essa, a fischertechnik GmbH declara que o “BT Control Set, art.no. 540585" corresponde a
Diretiva 2014/53/CE. O texto completo da declaragdo de conformidade da CE esté disponivel no
seguinte enderego da Internet: www.fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 Bluetooth Control Set

Questo telecomando bluetooth fischertechnik consente di gestire oggi con un comfort ancora
maggiore le diverse funzioni dei modelli fischertechnik.

Il set & costituito da un potente trasmettitore, un ricevitore con microprocessore ed un servo. Il
ricevitore & incorporato direttamente nel modello e collega fino a tre motori o luci ed un servo.
La velocita dei motori e lo spostamento laterale del servo possono essere regolati in continuo.
La copertura del trasmettitore & di oltre 10 metri.

Si prega di rispettare assolutamente le norme di sicurezza riportate nel capitolo 13!

2 Accoppiare il trasmettitore con il ricevitore (pairing)

Alla prima messa messa in funzione si devono accoppiare tra loro il trasmettitore € il ricevitore.
Nel linguaggio specialistico del bluetooth questa procedura si chiama "pairing”.

Procedura:

1. Batteria a blocco da 9V (6F22, non compresa tra gli accessori forniti) nel vano della batteria
del trasmettitore (1).

2. Collegare il ricevitore sulle due boccole fischertechnik (8) con alimentazione alla rete da
fischertechnik da 9V (vano batteria da 9V, pacco batteria o alimentatore di rete, non compresi
tra gli accessori forniti). In seguito il LED blu del ricevitore si mette a lampeggiare (circa 1
volta al secondo).

3. Accendere il trasmettitore premendo il pulsante ON (2). Anche il LED blu lampeggia 1 volta
al secondo.

4. Premere Select pulsante sulla trasmittente per circa 3 secondi finché il LED blu del trasmettitore
si mette a lampeggiare rapidamente (circa 4 volte al secondo). Lasciare quindi il pulsante e
premere Select pulsante sul ricevitore finché sia il LED blu del trasmettitore che quello del
ricevitore restano costantemente accesi. Ora entrambi i dispositivi sono collegati tra loro e
possono scambiarsi i dati.

Questa procedura va eseguita solo una volta. In seguito gli apparecchi si riconoscono automatica-
mente e si collegano subito dopo essere stati accesi. Se entrambi i LED blu restano costantemente
accesi significa che il trasmettitore e il ricevitore sono collegati tra loro.
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3 Trasmettitore

Alimentazione di rete
Per mettere il funzione il trasmettitore serve una batteria a blocco da 9V (6F22, non compresi tra
gli accessori forniti). Non si devono utilizzare altri tipi d'alimentazione di rete.

& \ista trasmettitore (vedere fig. 2, pagina 1)

@ Joystick sinistro (3)
per il controllo dell'uscita M1 e M2 del ricevitore. Muovendo il joystick verso I'alto il motore
M1 gira in una direzione, muovendo il joystick in basso il motore gira in un'altra direzione.
Il numero dei giri del motore varia in base allo spostamenti del joystick. Lo stesso vale per il
movimento verso sinistra o destra del motore M2.

@ Joystick sinistro (6)
per il controllo dell'uscita M3 e dell'uscita del servo del ricevitore. Per puntare verso I'uscita M3
muovere il joystick in alto ed in basso. Muovendo il joystick verso sinistra o destra il servo si
sposta dalla posizione centrale nella rispettiva direzione. In tal modo si puo realizzare un'ottima
sterzata per un veicolo. Esempio di installazione vedere fig. 6.

® Diodo ad emissione luminosa (4)
L'indicatore di funzionamento resta costantemente acceso se il trasmettitore & attivo e collegato
al proprio ricevitore.

Codici lampeggianti

Lampeggia lentamente, circa 1 volta al

Il ricevitore non é collegato
secondo

Lampeggia rapidamente, circa 4 volte Modalita d'accoppiamento, il ricevitore
al secondo cerca un trasmettitore

Tensione d'alimentazione troppo bassa,

Lampeggia circa 2 volte al secondo . .
occorre sostituire presto la batteria.
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@ |l tasto Select (5)

Va premuto per breve tempo: il LED cambia il colore da blu a giallo. La frequenza viene commutata
su di un secondo ricevitore che puo essere collegato allo stesso trasmettitore senza compromet-
tere il primo ricevitore (vedere anche il capitolo 8). Premendo di nuovo il tasto si passa ancora al
primo ricevitore (blu).

Premendo a lungo (circa 3 sec.): si attiva la modalita d'accoppiamento. Il LED lampeggia rapida-
mente (circa 4 volte al secondo). La modalita d'accoppiamento resta attiva per circa 30 sec. Se
in questo lasso di tempo non viene trovato nessun ricevitore viene di nuovo disattivato. Durante
i 30 sec. la modalita d'accoppiamento pud essere disattivata immediatamente premendo per
breve tempo il tasto.

@ Tasto ON (2)

Premendo questo tasto il trasmettitore viene attivato. Il LED (1) s'illumina di blu o giallo a seconda
dell'ultimo ricevitore impostato.

Se non simuove il joystick del trasmettitore per un tempo piuttosto lungo il trasmettitore si disattiva
per risparmiare la batteria. Premendo di nuovo questo tasto & possibile riaccendere il trasmettitore.

@ Tasto OFF (7)
Premendo questo tasto per circa 3 sec. il trasmettitore viene disattivato.

@ Vano batteria (1)

In questo scomparto sul lato inferiore del trasmettitore si trova la batteria a blocco da 9V 6F22,
(non compresa tra gli accessori forniti) per |'alimentazione della tensione del trasmettitore. Per
inserire o sostituire la batteria togliere la vite di sicurezza del vano della batteria e premendo sulla
linguetta si puo togliere il coperchio. La batteria e collegata ad una specie di pulsante a pressione.
Importante! Lo stiratore s'inserisce solo in una determinata posizione sulla batteria. Riapplicare
quindi il coperchio e stringere saldamente la vite.
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4 Ricevitore
&5 Vista del ricevitore (fig. 3, pagina 1)

@ Boccole per I'alimentazione della tensione (8)

Rispettare scrupolosamente la avvertenze per la sicurezza riportate nel capitolo 13!

Per il collegamento dell'alimentazione della tensione vedere la fig. 5. Come alimentazione della
tensione si pud utilizzare il set accumulatore (non compreso tra gli accessori forniti). Si pud utilizzare
solo una delle alimentazioni di tensione precedentemente indicate.

@ Indicazione LED blu/giallo (9)
Questo indicatore resta costantemente acceso quando |'alimentazione della tensione & collegato
ed il ricevitore ¢ collegato ad un trasmettitore.

Blu significa: il ricevitore funziona come "Ricevitore 1" di un trasmettitore.
Giallo significa: il ricevitore funziona come "Ricevitore 2" di un trasmettitore.
Vedere anche il capitolo 8: Due ricevitori collegati ad un trasmettitore.

Codici lampeggianti

Lampeggia lentamente, circa 1 volta

Il ricevitore non é collegato
al sec.

Lampeggia rapidamente, circa 4 volte Modalita d'accoppiamento, il ricevitore
al secondo cerca un trasmettitore

@ Indicazione LED verde (10)

Il ricevitore si trova nella modalita di

costantemente accesa .
funzionamento normale

Lampeggia lentamente, circa 1 volta Funzione cingolo attivata (vedere il
al sec. capitolo 6: Comando di veicoli cingolati)

Tensione d'alimentazione troppo bassa,
la batteria deve essere sostituita entro
breve e/o sostituita presto e/o |'accumu-
latore deve essere caricato

Lampeggia circa 2 volte al sec.

Corto circuito ai cavi o un motore so-
Lampeggia circa 4 volte al sec. vraccarico. Le uscite dei motori vengono
disattivate automaticamente
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@ Collegamento servo (12)
Collegamento per il servo fischertechnik (num. art. 132292) vedere anche la fig. 5. Per il collega-
mento del servo prestare attenzione alla polarita corretta. La si riconosce dalla forma della spina.

@® Compensatore per il servo (11)

Regolazione della posizione centrale del servo. Girando il trimmer & possibile ad es. spostare il
modello in questione in modo che si muova in direzione rettilinea se il joystick si trova in posizione
centrale per la deviazione.

@ Collegamenti al motore M1 - M3 (15, 14, 13)
Qui vengono collegate mediante le spine i motori da M1 a M3. Se s'intende modificare la direzione
di rotazione di un motore si pud semplicemente scambiare le spine di un motore.

@ |l tasto Select (16)

Premendo a lungo (circa 3 sec.): si attiva la modalita d'accoppiamento. Il LED lampeggia rapida-
mente (circa 4 volte al secondo). La modalita d'accoppiamento resta attiva per circa 30 sec. Se
in questo lasso di tempo non viene trovato nessun ricevitore viene di nuovo disattivato. Durante
i 30 sec. la modalita d'accoppiamento pud essere disattivata immediatamente premendo per
breve tempo il tasto.

5 Servo
& Per un'immagine del servo vedere la fig. 6, pagina 2)

Il fischertechnik Servo (num. art. 132292) va collegato all'attacco servo del ricevitore vedere la
fig. 3, (12).

Avvertenza: La spina del servo deve essere inserita nella modalita indicata nella fig. 5.
Se & inserita in modo sbagliato il servo non funziona.

Viene confermato dal joystick destro del trasmettitore e modifica la sterzata in base alla posizione
del joystick. Il servo viene utilizzato prevalentemente per la sterzata dei veicoli.
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Per l'installazione e il funzionamento del servo verificare che il servo non sia bloccato.

Attenzione! Rispettare assolutamente la seguente sequenza per il montaggio del
servo!

1. Collegare il ricevitore all'alimentazione della corrente.
Girare il compensatore (fig. 3, (11) in posizione centrale.

Collegare al ricevitore.

el SN

Montare la leva del servo. Per il montaggio lo sterzo deve trovarsi in posizione centrale.

6 Comando di veicoli cingolati

| veicoli cingolati sono normalmente azionati da due motori. Un motore aziona la parte sinistra
ed il secondo la parte destra. Girando subito rapidamente i due motori nella stessa direzione il
modello si muove in direzione rettilinea. Se i motori girano a diverse velocita il modello percorre
una curva. Se i motori girano in direzioni opposte il modello ruota sul posto.

Si possono azionare questi modelli in due modi diversi:

Comando singolo dei motori

Comando staccato dei due motori rispettivamente con un joystick: Motore sinistro all'M1 (joystick
sinistro), motori destri all'M3 (joystick destro). Ogni motore viene comandato singolarmente da un
joystick. Svantaggio: Per muoversi in rettilineo con precisione i due joystick devono essere deviati
della stessa ampiezza. Quest'operazione & abbastanza difficile.

Controllo intelligente dei mezzi cingolati

Se si attiva la funzione cingolati nel ricevitore premendo per breve tempo il tasto "Select” il
cingolato, i cui motori sono collegati all'M1 e all'M2, possono essere gestiti in modo molto
semplice e comodo mediante il joystick sinistro del trasmettitore. In base alla posizione
del joysticks i due motori sono controllati contemporaneamente in modo che il modello si
muova nella direzione desiderata. Vedere anche il capitolo 4 "Ricevitore" — Tasto Select.
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Esempio:
Posizione della leva Direzione di marcia
T T In rettilineo
A Q Curva a destra
- C)) Giro sul posto

7 Funzione Tempomat

Se si desidera che un motore resti sempre acceso e funzioni allo stesso nunero di giri indipenden-
temente dalla posizione del joystick esiste per questo una funzione "Tempomat". Questa funzione
e regolabile per i motori sul joystick sinistro e destro in modo indipendente tra loro. Grazie a
questa funzione si puo tenere costantemente acceso ad es. il motore di una ruota panoramica o
i fanali di un veicolo

@ Tempomat per il joystick sinistro.

Attivazione della funzione Tempomat.

Si deve muovere il joystick del rispettivo motore finché il motore funziona con il nunero di giri
desiderato. Premere il tasto ON (fig. 2, 2). Ora il motore torna a funzionare allo stesso numero di
giri anche se si lascia il joystick.

@ Tempomat per il joystick destro.

Attivazione della funzione Tempomat.

Si deve muovere il joystick del rispettivo motore finché il motore funziona con il numero di giri
desiderato. Premere per breve tempo il tasto OFF (fig. 2, 7). Ora il motore torna a funzionare allo
stesso numero di giri anche se si lascia il joystick. Allo stesso modo & possibile regolare costan-
temente anche la posizione del servo mediante la funzione Tempomat.

@ Disattivazione della funzione Tempomat.
Premere il joystick del motore in questione fino in fondo alla scala per disattivare la funzione.
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8 Due ricevitori collegati ad un trasmettitore.

Se per un modello servono piti di tre motori ed un servo si possono fare funzionare 2 ricevitori con
un trasmettitore senza che si disturbino a vicenda.

Per poterlo fare occorre procedere nel seguente modo:
1. Si e gia accoppiato un ricevitore ad un ricevitore come indicto nel capitolo 2.

2. Sicollega un altro ricevitore ad un'alimentazione di tensione fischertechnik 9V (pacco accu-
mulatore, dispositivo di rete). Il LED blu lampeggia 1 volta al sec.

3. Nel trasmettitore premere brevemente per una volta il tasto Select. Il LED ora lampeggia in
colore giallo. Premere quindi per un tempo abbastanza lungo il tasto "Select" (circa 3 sec.)
finché il LED giallo non lampeggia rapidamente. Premendo per un tempo prolungato il tasto
"Select" (circa 3 sec.) del secondo ricevitore lo si mette nella modalita d'accoppiamento.

4. |l LED blu di questo ricevitore passa al giallo ed & costantemente acceso. Il ricevitore &
collegato al trasmettitore come "Ricevitore 2".

5. Ora premendo per breve tempo il tasto Select del trasmettitore & possibile passare dal
ricevitore 1 al ricevitore 2. Nel ricevitore collegato in quel momento il LED blu/giallo & co-
stantemente acceso. In quello scollegato il LED lampeggia lentamente (circa 1 volta al sec.).

Anche questa procedura d'accoppiamento va eseguita una sola volta. In seguito gli apparecchi si
riconoscono automaticamente e si collegano subito dopo essere stati accesi entrambi.

9 Diversi sets di controllo in uno spazio

La tecnologia radio bluetooth consente il funzionamento di diversi set di controllo costituiti ri-
spettivamente da un trasmettitore ed uno o due ricevitori, nello stesso spazio, senza che possano
disturbarsi a vicenda. Si deve solo accertarsi che durante la procedura d'accoppiamento nello
stesso ambiente in cui si trovano diversi trasmettitori e/o ricevitori questi ultimi siano accesi e
la modalita d'accoppiamento sia attivata. Si potrebbe effettuare il collegamento con il ricevitore
shagliato. Pertanto si dovrebbe sempre mettere un ricevitore allo stesso momento nella modalita
d'accoppiamento.
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10 Smartphone App Bluetooth Control

Con lo Smartphone App Bluetooth Control (per Android dalla versione 5.0 e i0S) si possono
gestire uno o due ricevitori mediante lo Smartphone. Quest'App puo sostituire completamente il
trasmettitore ed offre la stessa serie di funzioni. L'App & disponibile gratuitamente nello specifico
Playstore/App Store.

11 Dati tecnici

Set di controllo per la gestione di 3 motori ed 1 servo

Banda di frequenza, Bluetooth 2,402 — 2,480 GHz
Potenza max. di trasmissione emessa 1,37 mW
Portata 10m
Alimentazione della tensione del trasmettitore Batteria a blocco da 9V
Numero di possibili ricevitori per trasmettitore 2
Numero di coppie possibili (rispettivamente trasmettitore + ricevitore) in .

5 . L a piacere
un ambiente di possibili interferenze
Alimentazione di tensione del ricevitore Accu Set 9V =
Carico corrente uscite ricevitore max. 0,8 A per uscita

12 Se non funziona ...

I LED del trasmettitore e del ricevitore mandano diversi codici di lampeggiamento che indicano i
rispettivi stati operativi.

Il LED & costantemente acceso.  Tensione della batteria 0.K. Il trasmettitore & collegato al ricevitore.
Il LED lampeggia 1 volta al sec. |l trasmettitore non & collegato a nessun ricevitore.

La batteria & quasi scarica e deve essere sostituita. Non & pill

D e 2 oo s garantita l'intera copertura.

Il LED non si illumina dopo La batteria & scarica, il collegamento non € inserito correttamente.
|'accensione. Il trasmettitore & guasto (contattare |'assistenza fischertechnik).
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LED blu/giallo del

o Descrizione
ricevitore

N Alimentazione di corrente 0.K. Il ricevitore & collegato ad un
Il LED & costantemente acceso.

trasmettitore.
Il LED lampeggia 1 volta al sec. |l ricevitore non e collegato ad alcun trasmettitore.
Colore blu Il ricevitore ¢ attivo come "Ricevitore 1"
Colore giallo |l ricevitore & attivo come "Ricevitore 2"
Il LED & costantemente acceso. |l ricevitore si trova in funzionamento standard

Il LED lampeggia 1 volta al sec. ~ Funzione cingolo attivata (vedere il capitolo 6)

L'accumulatore & quasi scarico e/o I'alimentazione della corrente &

I LED lampeggia 2 volte al sec. troppo bassa.

Il LED lampeggia per breve Corto circuito ai cavi 0 un motore sovraccarico o bloccato. Le uscite
tempo 4 volte al sec. dei motori vengono disattivate automaticamente

Alimentazione della corrente non funzionante. Alimentazione della
corrente con polarita sbagliata. Il ricevitore & guasto (contattare
I'assistenza fischertechnik).

| LED non si illuminano dopo
|'accensione.

La spina del servo non ¢ correttamente inserita nell'attacco del

ez nenieiie. ricevitore. Vedere fig. 5 a pagina 2.

Il servo shanda in modo incon-  La tensione della batteria e troppo bassa. Utilizzare una nuova
trollato a sinistra o a destra. batteria e/o caricare il pacco batteria

Eventualmente & attivo ancora un collegamento esistente nel
trasmettitore e nel ricevitore. Anzitutto cancellare i collegamenti sia

Il trasmettitore e il ricevitore nel trasmettitore che nel ricevitore: Successivamente attivare con
non si collegano il tasto "Select" la modalita di collegamento e lasciarla premendola
di nuovo.

Effettuare quindi un nuovo tentativo di collegamento (capitolo 2).

| diversi motori collegati al
ricevitore girano contempo-
raneamente nonostante il
joystick sia spostato solo in
una posizione

[ LED verde del ricevitore lampeggia rapidamente (circa 1 volta al
secondo). Il comando cingolati & attivato. Premere per breve tempo
il tasto "Select" del ricevitore. Il LED verde & costantemente acceso,
il funzionamento normale ¢ attivo.
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13 Importanti avvertenze

Avvertenze sulla sicurezza

e (Controllare regolarmente la presenza di danni nel caricatore.

e |ncaso di danno il caricatore non deve essere pill utilizzato fino alla completa riparazione.

e Non inserire fili metallici nella presa!

e |e batterie non caricabili non devono essere caricate!

e Togliere le batterie caricabili prima della carica dal vano batteria!

e (Caricare le batterie ricaricabili solo sotto sorveglianza di persone adulte!

e [nserire le batterie con la polarita corretta!

o Estrarre le batterie esauste dal trasmettitore!

e | morsetti di collegamento non devono essere cortocircuitati!

e || ricevitore pud essere messo in funzione solo con il pacco accumulatore fischertechnik num.
art. 35537!

e Peril collegamento del pacco accumulatore collegare sempre la spina rossa al polo positivo (+)
del pacco accumulatore e la spina verde al polo negativo (-) del pacco accumulatore!

Avvertenze per la tutela dell'ambiente

Quest'apparecchio non va smaltito come spazzatura domestica. Al termine della sua
durata di vita dve essere lasciato in un punto di raccolta per il riciclo degli apparecchi
elettrici ed elettronici. Lo indica il simbolo apposto sul prodotto, sull'imballo o sulle
istruzioni.

Disturbi elettromagnetici

Se il set di controllo risultasse disturbato da influssi elettromagnetici esterni lo si pud continuare
ad utilizzare ando il disturbo non & pili presente. Occorre eventualmente interrompere per breve
tempo |'alimentazione alla rete e riavviare il set di controllo.

Garanzia legale

La fischertechnik GmbH garantisce I'assenza di difetti del set di controllo in base allo stato della
tecnologia specifico per questi prodotti. Sono riservate possibili diversita costruttive o esecutive
che non compromettono né la funzionalita né il valore dell'apparecchio. Tali variazioni non possono
costituire motivo di reclamo.
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| vizi evidenti vanno segnalati per iscritto entro 14 giorni dalla consegna, in caso contrario decadono
i diritti di garanzia legale per evidenti mancanze.

| diritti di garanzia legale non sono ritenuti validi per difetti di natura irrilevante nel set di con-
trollo. Inoltre il cliente puo richiedere solo un adempimento successivo ciog la riparazione o una
fornitura di sostituzione. Il cliente ha facolta di recedere dal contratto o di richiedere uno sconto
sul prezzo d'acquisto se I'adempimento successivo non viene portato a termine ed in particolare
se e impossibile effettuarlo in un tempo adeguato o I'intervento di ripristino viene negato da noi o
ritardato per nostra colpa. Il termine di garanzia legale & di 24 mesi dalla consegna. Anche in caso
di difetti del materiale del set di controllo dovuti a manipolazione errata, normale usura, utilizzo
shagliato o trattamento negligente rispondiamo molto limitatamente come per le conseguenze di
modifiche realizzate non a regola d'arte o fatte senza il nostro consenso o per lavori di riparazione
del cliente o di terzi. La garanzia legale & regolamentata dal diritto tedesco.

Utilizzo appropriato

I set di controllo deve essere utilizzato esclusivamente per il funzionamento e per il controllo dei
modelli fischertechnik.

Responsabilita

Si esclude la responsabilita di fischertechnik GmbH in caso di danni derivanti dall'utilizzo del set

di controllo non conformi al suo uso appropriato.

Dichiarazione di conformita UE

Con la presente la fischertechnik GmbH dichiara che il ,,BT Control Set, num. art. 540585" & con-
forme alla direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita & disponibile
al seguente indirizzo Internet: www.fischertechnik.de/BT-Control-Set
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1 Bluetooth KomnnekT gucraHuMoHHOro ynpasneHus

OTOT KOMNNEKT AucTaHunoHHoro ynpasnenus Bluetooth ot dmpmebl fischertechnik nossonser
ynpaBnsTb pasHoobpasHbiMu yHKumaMu mogeneii fischertechnik ¢ ete 6onbLunm ynobeTeom.
KomnnekT cocTouT 13 MOLLHOrO nepeaaTyuka, MPUEMHIKA C MUKPOMPOLIECCOPHBIM YMpaBneHNEM
1 ceponpueoza. [NpremHuK ycTaHaBNMBaeTCS HENOCPEACTBEHHO Ha Mofenb. K HeMy noakniova-
10TCS O TPeX ABMraTenei Unu namn 1 oauH cepeonpueog. CKopocTb ABUraTeneii n OTKMOHeHe
CEpBONPUMBOLA MOXHO PErynnpoBaTh NNaBHO.

[anbHocTb AencTsus nepepatymka coctasnset 10 MeTpos.

CTtporo cobnioganTe ykasaHUs No TexHMKe 6e3onacHOCTU, coaepXKaLyum-
ecq B rnase 13!

2 ConpshkeHue nepegartyuvka n npuemMHuka (pairing)

Mpu nepeom BBOAE B 3KCMMyaTaLmMio nepeaaTynka W NpueMHUKa HeobXoLUMOo BbIMOMHUTL UX
conpsbkeHue Apyr ¢ apyrom. B Bluetooth-TepmuHonorum aTa npoueaypa 0603HayaeTcs CnoBoMm
«pairing.

Mopsaok pencreBumn:

1. BcrasbTe 9-BonbTOBYH GaTapeto Tvna 6F22 (He BXOAWT B KOMMIEKT MOCTaBKM) B 6aTapeiHbii
oTcek nepepatymka (1).

2. Mpucoeounute aBa rHesna fischertechnik (8) npuemHuka k 9-BONLTOBOMY UCTOUHMKY NUTa-
Hus fischertechnik otceky 6atapemn 9 B, akkymynsitopy unu ceteBomy 6noky nutanus (He
BXOLAT B KOMNIEKT nocTaBku). CUHWIA CBETOAMOA NPUEMHMKA HAYHET MUraTh C 4acToTOM
npu6n. 1 pa3s B cekyHay.

3. Brkmouute nepegatumk kHonkoii ON (BkntoyeHme) (2). CuHmii CBETOANOA NepeaaTynka Takke
HaYHEeT MUraTh C YacToTom Npubn. 1 pa3 B CekyHAy.

4. Haxwmute kHonky Select (BbIO0p) Nnepepatymka 1 yaepkvBaiiTe ee HaxaTton npubr. 3 cekyHabl.
CuHunin cBETOAMOL CTAHET MUraTh Yallle (C 4acToToM OKoro 4 pasa B cekyHay). OTnyctuTte
KHOMKY Ha nepepatymke. HaxmuTe kHonky Select npremHmka v yaepxuBaiiTe ee HaxaTol 4o
Tex nop, noka CiH1e CBETOANOAB! Ha NepeaaTyuKke U MPUEMHIKE He CTaHYT ropeTb NOCTOsH-
Ho. Tenepb 06a yCTpoICTBa CONpPsikeHbI APYT C APYroM U MOTYT 0BMEHMBATLCS AaHHBIMM.

OTy NpoLeaypy HYXHO BbIMONHWTL TOMBKO OAMH pa3. Mocre 3Toro YCTPONCTBA Y3HAKT APYT Apyra v
CBSI3bIBAIOTCS aBTOMATUYECKM NPY BKITHOYEHNUW uTaHns. O TOM, YTO CBSA3b YCTaHOBNEHA, FOBOPUT
MOCTOSIHHOE CBEYEHME CUHIX CBETOANOAOB Ha NepesaTyuke 1 MPUEMHUKE.
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3 Mepepatumk

McTouYHUK nuTaHunA
[ns paboTbl nepepatymka k HeMy He06X0AMMO NoAKMIoYNTL 9-BONLTOBYIO 6aTapeto Tvna (6F22
He BXOAMT B KOMMEKT NocTaBku). H1kakon Apyroil UCTOUHWK NUTaHNS UCMOMNb30BaTh HEMb3S.

R& BHeLuHMi BUA nepegatymka (CM. puc. 2 Ha cTpaHuue 1)

@ JleBbin gxoncTUK (3)
MpenHasHayeH ons ynpasneHns sbixogam M1 u M2 npuemnmka. Mpy 0TKNOHEHN mxoicTuka
BBepX Asuratens M1 BpalyaeTcs B 04HOM HanpaBneHuu, Npu OTKIOHEHUM [KONCTUKA BHU3 B
Apyrom. YactoTa BpalleHus ABUraTens U3MeHseTCS B 3aBUCUMOCTY OT CTEMEHM OTKIIOHEHNS
mronctuka. fisuratens M2 ynpaBnsieTcs aHanoruyHo nyTeM OTKMNOHEHUS JKONCTUKa Bneso/
BMpaBo.

@ lMpaBbin pxonctuk (6)
lMpepHasHaveH ans ynpaBneHns BbixogoM M3 1 cepBO-BbIXO[OM NpUEMHMKA. Ynpasne-
HWe BbIxogoM M3 ocyLuecTBNSIETCS OTKNOHEHUEM MKOMUCTMKA BBEPX U BHW3. OTKNOHEHWE
[PKOWCTMKA BNEBO U BrIPaBO BbI3bIBAET ABVXEHWE CEPBONPUBOAA U3 CPEAHEr0 NOMNOXKEHMs
B COOTBETCTBYIOLLEM HanpaBneHun. JTO NO3BONSAET NPEBOCXOAHO peann3oBaTth (PYHKLMIO
PyNeBOro ynpaeneHust MoAeNbio aBToMobunst. MpuMep KOHCTPYKLMM NOKa3aH Ha puc. 6.

@® Ceetoauop (4)
CBeToauog ropuT NOCTOSIHHO, €CI NepeaaTyuk BKITKOYEH U HAXOANTCS HA CBA3M C NPUEM-
HUKOM.

BrnvHk-koapl

Penkoe muraHue ¢ yactoton npubn.

1 pas B cekyHay

YacTtoe muraHue ¢ 4yacTtotom npubn.
4 pasa B cekyHAay

MwraHne ¢ yacTtoTton npmbn. 2 pasa B
CeKyHay

Hert cBsi3n NPUMEeMHUKOM

Pexvm conpsikeHusi, MPUeMHUK ULLEeT
nepegaTymk

Cr1LLIKOM HM3KOEe HanpsbkeHue nuta-
Husl, 6aTapeto HeO6X0AMMO 3aMeHUTb
B GnvkaviLuee Bpemsi.
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® KHonka Select (5)

Kopotkoe HaxaTtue: CBeTOAMOL MEHSIET LIBET C CUHETO Ha XenTbin. [epeaaTyuk nepekntoyaeTcs
Ha YacToTy BTOPOro NMPMEMHMKA NS CBA3M C HUM W ynpaBnenus um 6e3 ywepba ans nepeoro
npuemHuka (cm. rnasy 8). Mpy NOBTOPHOM HaXaTiy KHOMK BOCCTAHABNMBAETCA CBA3b C NEPBbIM
NPUEMHNKOM (CBETOAMOL MEHSIET LIBET C JKEMNTOro Ha CUHNR).

[nvHHoe HaxaTtve (Mpubn. 3 cekyHabl): AKTUBMPYETCS peximM conpskeHns. CBETOAMO HaumHaeT
4acTo MMraThb C YacToToi Mpub. 4 pasa B CekyHay. PeXxum COnpsikeHnst 0CTaeTCs akTUBHBIM OKOMO
30 cekyHa. Ecnm 3a 310 BpeMs NpueMHIK He 0BHapYKVBAETCS, PEXM CONPSHKEHNS AeaKTUBMPY-
etcs. B Tevenne 30 cekyHa ero MOXHO [1eaKTUBMPOBATb M PaHbLLE KOPOTKM HaXaTeM KHOMKM.

® KHonka ON (2)

Mpu HaxaTW 3TON KHOMKW nepeaaTymk BknodaeTcs. CBeToanos (1) roput CUHUM UK XenTbIM
LiBETOM, B 3aBUCMMOCTM OT TOTO, KaKO MPUEMHIK 6bin BbibpaH nocnegHum.

Ecnu He gBuraTe JXXKONCTVKN NepeaaTynka Aonroe BpeMs, nepeaaTyuk BbIKIHo-
Yyaertcs Ans 3KoHoMuM 3apsiga 6atapen. Ero MoxXHO CHOBa BKITIOYUTb HAaXaTuem
3TOW KHOMKM.

® KHonka OFF (BbikntoueHue) (7)
[ns BbIKNIOYEHMS NepeaTymka HeobXoAUMO HaxaTb 3Ty KHOMKY M yAepkuBaTb €e HaxaTom
npubn. 3 cekyHAabl.

® BarapenHbin otcek (1)

B aTOM OTCEKe Ha HVKHE CTOPOHe NepeaaTymka HaxoauTcs 9-eonbToBas 6atapes Tuna 6F22 (He
BXOAMT B KOMMNEKT NOCTaBKY), Cyxalas Ans NuTaHus nepeaatyuka. [ins BCTaBkv unn 3ameHbl
6aTapev OTBUHTUTE NPESOXPAHUTENBHBIA BUHT U OTKPOITE KPBILLKY OTCEKA, HaxaB Ha A3bIYOK.
Batapes npucoeguHseTCS K naHenbke B B1Ae KHOMKM. BaxHo! MaHenbKy MOXHO NpUcoeanHnTL K
6aTapee TOMbLKO B onpeAeneHHoM nonoxeruu. lMocne npucoegnHeHns batapen CHoBa 3akpoiiTe
KPBILLKY W 3aBUHTUTE BUHT.
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4 lMpueMHuUK
&S BHewHWil BuA npuemHuKa (puc. 3 Ha cTpaHuue 1)

® [He3pa ANA ucToYyHUKa NuTaHus (8)

Crporo cobritofaliTe ykasaHus no TexHuke 6e3onacHoCTH, coaepxallmecs B rnase 13!
[MprcoeanHeHe MCTOYHMKA TUTAHMUS NOKA3aHo Ha pic. 5. B kauecTBe UCTOYHMKA NMUTAHIS MOXHO
WCMONb30BaTh akkyMYNSITOp (HE BXOLWT B KOMAMEKT NOCTaBKM). [TUTaHe MOXHO OCYLLECTBIATL
TONbKO OT OfIHOTO M3 MPEYCMOTPEHHBIX YCTOYHMKOB.

©® CuHu/XenTbi cBETOAUOAHLIN nHAnKaTop (9)
/HONKATOp rOpUT MOCTOSIHHO, €CNW BKIIOYEHO MUTAHME M MPUEMHUK HAXOOMTCS Ha CBSIaU C
nepeaaTyMKoMm.

CVHWIA LiBET 03HaYaeT, YTo NPUEMHHK SBNSIETCS AN NepefaTyika «NepBbiM».
YKenTbii LiBET 03HAYAET, YTO MPUEMHK SBNISIETCA ANS NepefaTymka «BTOPbIMY.
Cwm. rnaBy 8: ConpsixeHue C NepefaTiikoM ABYX NPUEMHUKOB.

BrnivHk-koabl

Penkoe muraHue ¢ 4yactotom npubn

" Het cBA3K ¢ NPpUEMHUKOM
1 pa3 B cekyHOy ET cBA3n ¢ Npne °
YacTtoe muraHue ¢ 4acTtotor npubn. Pexum conpspkeHusi, NPUEMHUK ULLET
4 pasa B cekyHay nepegarymk

@ 3eneHbIn cBeTOAMOAHLIN MHAMKaTop (10)

MpremMHuK HaxoauTcs B HOPMarbHOM
MocTosiHHOEe cBeyeHne

pexume paboTbl
AKTUBMPOBaHa (DYHKUUSI yNpaBneHus
ryceHvuamu (cm. rmasy 6: YnpaBneHuve
rYCEHUYHBIMU MOZENSIMU)

Penkoe muraHue c yactotown npubn.
1 pa3 B cekyHAy

CrMLIKOM HUW3KOe HanpshkeHue nuta-
MwraHne c yacTtoTon nNpubn. 2 pasa B Husl, B bnkarilee Bpems Heobxoanmo
CeKyHay 3amMeHUTb GaTapelo Unu 3apsanTb
aKKyMynsiTop.

KopoTkoe 3ambikaHue NpoBOAOB MU
MwraHne c yactoton npubn. 4 pa3a B neperpyska asurarens. Boixogbl ans
cekyHay aBuratenen aBToMaTU4ecku OTKIHO-
yatoTcst

90 fischertechnike=



MNHCTPYKLMA MO SKCIMNYATALUMM BLUETOOTH CONTROL SET

@® Pasbem ansa noaknoveHus cepsonpuBoaa (12)
Pasbem ans cepeonpusoga fischertechnik (apt. Ne 132292) cm. puc. 5. Mpyn nogkntodeHun cep-
BOMpuBoa cobniofaiiTe NpaBuIbHYK NONSPHOCTL. Ee MOXHO onpesienuTs no hopme LTekepa.

@® PerynaTtop nonoxeHusa cepsonpueoaa (11)

MpeaHasHayeH N1 HACTPOWMKN CPEedHEro MomnoXeHWs cepeonpuBoaa. BpalueHuem aToro pe-
rynsTopa MOXHO [OOUTBCA ABWXKEHUS MOZENM TOYHO MO MPSIMOIA, KOrAa MKOMCTUK pYNEeBOro
yNPaBIieHNs HAXOAMTCS B CPEAHEM MONOXEHMM.

® Pasbembl ansa nogknioveHus asuratenen M1 — M3 (15, 14, 13)
Cnyxat ans nogkntoveHus gauratenen ¢ M1 no M3. ECnm Hy)XHO M3MeHUTL HanpaBneHne Bpa-
LLeHs ABUraTens, NpocTo MOMEHSNTE MECTAMU ET0 LUTEKEPbI.

® KHonka Select (16)

[nuHHoe HaxaTue (Mpubn. 3 cexyrabl): AKTUBUPYETCS PEXMM ConpsikeHus. CBETOANOS HAuMHaeT
4acTo MUraTh € 4acToToN Npubn. 4 pasa B cekyHy. PEXvUM CONPsHKEHUS 0CTAETCS aKTUBHBIM OKOMO
30 cekyHa. Ecrv 3a 3T0 BpeMsi NpUeMHIK He 06HaPYXMBAETCS, PEXM COMPSKEHNS A€aKTUBUDY-
eTcsi. B Teuenme 30 cekyHn ero MOXHO JeakTUBMPOBATb W PaHbLUe KOPOTKUM HaXaTUeM KHOMKW.

5 CepBonpuBopg
&S BHewHWil Bug cepeonpueoaa (CM. puc. 6 Ha cTpaHuue 2)

Cepsonpugog fischertechnik (apt. Ne 132292) nopgknioyaeTcs kK COOTBETCTBYHLLEMY pasbeMy
npuemHuka (12) cm. puc. 3.

YkasaHve: LLITekep cepBonpuBoAa BCTaBNsATE Tak, kak MokasaHo Ha puc. 5.

Ecnu BcTaBuTb €ro HenpasunbHO, CepBoNpuBoA paboTaTk He byaer.

CepBoOnpuMBOA aKkTUBMPYETCS NMpaBbIM [KOWCTUKOM nepefaTyvka. Ero oTknoHeHwe 3aBucut
OT NonoxeHus mxoicTuka. CepeonprBog NpUMEHSETCS, rMaBHbIM 06pa3om, Ans peanu3aum
PyNeBoro ynpaeneHus MoAenen aBTomobuns.
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[Mpy MOHTaXe W 3KCnnyaTaLyW cepBonpuBOaa CeauTe 3a TeM, 4T0ObI OH HUYEM HE 6ﬂ0KMpOBaJ’ICFI.

BHumaHue! Mpu MoHTaxe cepBonpuBOAa CTporo coénioganTte
cneayloLWn NOpAAoK AencTBum!

MprcoeamnHUTE K NPUEMHMKY CTOYHWK NMUTAHMS.
MosepHute perynsTop (11 Ha puc. 3) B CpeaHee NONOXKeHMe.

MpucoenHNTE CEPBONPUBOL K MPUEMHHKY.

ol

CMOHTMpyVlTB pelyar cepsonpueoaa. Mpu atom pynesoe ynpaBneHne A0MMKHO Haxo4nTbCA
B CpeHEM MOMOoXeHUN.

6 YnpaBneHue ryCeHUYHbIMU MoAENAMU

l'yCeHMYHbIe MOAENU, Kak NPaBuUNo, MPUBOAATCS B ABWXEHME ABYMS ABuratensmn. OguH asura-
Tenb 0becneynBaeT NPMBOZ, JIEBOI CTOPOHBI, ApYroi npasoi. Ecnu 0ba fBuratens BpalyatoTcs
C OJHOM 4acTOTOM M B OAHOM HanpaBMneHWM, MOZeNb efeT npsmo. Ecnu auratenu BpatyatoTcs
C Pa3HON CKOPOCTBI, MOZENb efeT No KpUBOWM TpaekTopuu. Ecnu aBuratenu BpallanTtcs B
NPOTMBOMOSIOXHbIX HAaNPaBMEHNSIX, MOLENb KPYTUTCS Ha MECTE.

TakvuM1 MOZENSAMI MOXHO YNpaBnsiTb ABYMS pa3HbIMK cnocobamm:

YnpaBneHue gBuratensiMm no otaenbHOCTU

PaspenbHoe ynpaBnexue ABymMs ABUraTensmi ¢ NOMOLLBIO AKONCTUKOB: NeBbIi asuratens (M1)
yNpaBseTcs nesbIM MKONCTUKOM, NpaBblil ABuratens (M3) ynpaBnseTcs npaBbiM JKOACTUKOM.
Kaxgbih fBuratens ynpaBnsieTcs CBOMM [xoicTMkoM. Hegoctatok: YTobbl Mogens exana
MpsIMO, OTKMOHEHWE 060X HKONCTUKOB AOIMKHO ObITb CTPOrO 0AMHaKoBbIM. [1oBuThCS 3TOrO
[OCTaTOYHO TPYAHO.

MHTennektyanbHoOe ryceHM4Hoe ynpaBneHue

Ecnu Ha npuemHuke KOPOTKMM HakaTueMm kHomku Select akTueMpoBaHa YHKUWS ynipaBneHns
ryceHuLamn, MOXHO Nerko 1 NpocTo ynpaensTh ryceHuuamu ¢ Npueogom ot fsuratenein M1
1 M2 nocpegcTBoM NEBOro [KOMCTMKA nepedatymka. [pu OTKNOHEHWM 3TOro mkoncTuka oba
ABuraTens OfHOBPEMEHHO NOMYyYaloT Takoe ynpaenstoLee BO3AEHCTBIE, YTO MOAENDb efeT B
HYXHOM HanpaBneHuu. Cm. rnasy 4 «MpuemHuky, kHomka Select.
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Mpumep:
OTKNOHEHNE AXONCTUKA Hanpaenenue aBuxeHus
T T npsiMo
7 Q NMOBOPOT HanpaBo
- O BpalleHNe Ha MecTe

7 ®PyHKuma Tempomat

Ecnm Hy)xHo, 4T0BbI iBUraTerb 0CTaBasICsl BKITOYEHHBIM MOCTOSHHO 1 BPALLANCs ¢ OAHOM YaCcToTO
HE3aBICMMO OT NONIOKEHMS [PKOICTMKA, UCTIONb3YIATE ANst 3TOr0 (hyHKLMI0 Tempomat (Kpyu3-KoH-
TPONb). ATa PYHKLMA 3aaeTcs AN ABUraTenei NeBbiM v NpaBbIM [KOUCTUKAMN HE3aBUCUMO
Apyr ot apyra. C ee NOMOLLb MOXHO MOCTOSIHHO [iepXaTb BKIIOYEHHbIMU, HanpuMep, ABUraTenb
TPArmv Uk ooHapu Mozenu.

@® Tempomat gns neBoro JKOMCTUKa.

BkntoyeHne dyHKumn Tempomat.

OTKNOHSNTE [HKONCTUK COOTBETCTBYIOLLIETO ABUraTENs 1O TEX NOP, NOKa ABUraTENb HE JOCTUTHET
HYXXHOW YacToTbl BpaLeHus. Haxxmute kHonky ON (2 Ha puc. 2). Tenepb 3Ta YacToTa BpaLleHus
COXpaHUTCS [Jaxe Nocne OTnyCcKaHWs MKOMCTUKa.

©® Tempomat gns npaBoro HXKOMCTUKA.

BkntoyeHne dyHkumn Tempomat.

OTKIOHSNTE [KONCTUK COOTBETCTBYIOLLIETO ABMraTENs 4O TEX NOp, NOKa ABUraTENb HE JOCTUTHET
HYXHOW YacToTbl BpalyeHmst. KopoTko HaxmuTe kHonky OFF (7 Ha puc. 2). Tenepb 3Ta yacTtoTa
BpaLLEeHWs COXPaHMTCS Jaxe nocne OTnycKaHWs MKoicTuka. Takum xe 0Bpa3om C MoMOLLbIo
¢byHkummn Tempomat MOXHO 3afaTb MOCTOSHHOE MOMOXEHNe CEpPBOMPUBOAA.

@ BbikntoyeHue cpyHkuum Tempomat.
OTKIOHUTE [KOWCTMK COOTBETCTBYIOLLETO ABUraTens A0 KOHLA W (hyHKLMS CHOBA BbIKITHOUMTCS.

fischertechnik= 93



MHCTPYKLMA MO SKCINYATALUMM BLUETOOTH CONTROL SET

8 ConpsikeHue ¢ nepefaTyUKoOM ABYX NPUEMHUKOB

Ecnm B Mogenm omkHb! BbITb yCTaHOB/EHbI 6onee 3 aBuratenen 1 CEepBONpuBOA, C nepeaatymka
MOXHO ynpaBnaTh ABYMSA NPUEMHUKAMU 6€3 B3aMMHbIX MOMEX Mexay HUMK.

[JeiicTByiiTe cnepytowmm obpa3om:
1. BbInonHuTe conpsikeHue Nepeoro NpUeMHNKka ¢ NepeaaTynkoM, kak OnncaHo B rnase 2.

2. TlpucoepuHnTe KO BTOPOMY NPUEMHMKY 9-BOMbTOBbIA MCTOMHMK NuTaHus fischertechnik
(akkymynsitop, ceTeBoit 6nok nutanms). CUHWIA CBETOAMOA HAYHET MUraThb C 4actoTon 1
pas B CekyHay.

3. OnHokpaTHO KOPOTKO HaxxMuTE KHOMKY Select Ha nepeaaTymke. MuratoLymin CBETOAMOS CMEHUT
CBOW L{BET Ha xenThlit. HaxmuTe kHomnky Select n yaepxusaiite ee Haxaton npubn. 3 cekyH-
Abl. YacToTa MuraHus XenToro CBeToAnoAa yeenuuutcs. [Nepeseante B pexuM ConpsikeHns
TakKe BTOPON NPUEMHIK, Haxxas KHOMKY Select 1 yaepxusas ee HaxaTon npubn. 3 cekyHabl.

4. CseTomynoza Ha 3TOM NPUEMHIKE CMEHUT CBOW LIBET Ha JKENTbIl W CTaHET rOpeTb NOCTOSHHO.
MpUEMHIK OKAXETCS COMPSIKEH C NEpPeaaTuMKoM Kak «TpUeMHuK 2».

5. Tenepb KOPOTKUMY HaXaTUAMM KHOMKM Select Ha nepegaTunKke MOXHO NEPEKNHYATLCSH MEXTY
nepBbIM 1 BTOPbIM NpueMHUKaMu. CUHUIAKeNTbIN CBETOAMOA NPUEMHIKA, HAXOLALLEerocs
Ha CBS3U, FOpUT NOCTOsHHO. CBETOAMO NPUEMHMKE, HE HAXOASLLErocs Ha CBA3W, MUraeT ¢
yactoTon npubn. 1 pa3 B cekyHAy.

3Ty npoueaypy ConpaxeHna Takke HyXKHO BbINOJTHWUTL TONbKO OA4MH paas. Mocne atoro yCTpOI7ICTBa
Y3HatOT Apyr Apyra U CBA3bIBaOTCA aBTOMATUYECKN NPU BKIMHOYEHUN NUTAHNA.

9 HecKosfibKO KOMMJEKTOB AUCTAaHLMOHHOrO ynpasne-
HUA B OAHOM NMoMeLllLeHUuU

TexHonorus pagmocassu Bluetooth nossonset 6e3 B3alMHbIX TOMex aKkcnnyaTupoBaTb B O4HOM
nomeLleHun noboe KoNMYeCTBO KOMMIEKTOB ONCTaHUMOHHOTO ynpaBneHua, Kaxabli 13 KOTOPbIX
COCTOUT U3 OHOr0 NepeaaTynka u O,D,HOI'O/ﬂ,ByX npUeMHUKOB. Hafo Tonbko ObITb BHUMATESbHBIM
B npoLecce conpsxeHus, ecrnv B 0OAHOM NOMELLEHUN HaxoO4ATCA HECKONbKO BKIMKO4YEHHbIX nepe-
[JaT4MKOB U/unn MPUEMHKOB C aKTUBMPOBAHHBIM PEXUMOM conpsikeHus. MoxeT NonyynUTbCA TaK,
YTO CBA3b 6yneT yCTaHaBnnBaTbCA HE C TEM NPUEMHNKOM, KOTOpbIi HY>XEH. [MoaTomy B noboin
MOMEHT BPEMEHU PEXM CONPSAXEHNA AOJDKEH ObITb aKTUBMPOBAH TOJTbKO HA OAHOM NPUEMHWUKE.
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10MpunoxeHne pna cmaptcpoHa Bluetooth Control

C nomoLwbto npunoxexus ans cMaptdoHa Bluetooth Control (anst Android HaumHas ¢ Bepcim 5.0
1 anst iOS) MOXHO yNpaBnsTb OAHUM UMK ABYMS PUEMHUKAMM CO CMapTOoHa. ITO NPUMoXeHNe
MOXET NOJTHOCTBIO 3aMeHUTb COBOM nepeaaTynk n obrnagaeTt BCceMu (DYHKLMSMM MOCNEHEro.
MpunoxeHne moxHo HGecnnaTHo ckayaTb B cOOTBETCTBYHOLEM Playstore/App Store.

11 TexHnYeCcKne xapakTepuCcTUKun

KOMMMeKT AUCTaHLMOHHOTO yNpaBneHns Tpems ABUraTensMm 1 oaqHUM
CepBONPUBOAOM

Bluetooth anana3soH yactot 2,402 -2,480 My
Makc. MOLLHOCTb U3nyYeHns nepefaTymka CocTaBnseT 1,37 MBT
[lanbHOCTb AencTBUS 10m

VICTOYHNK MUTaHWS NepefaTymka 6atapes 9 B
Bo3MoxHoe 4ncno npreMHUKOB Ha 1 nepepaTumk 2

BoamoxHoe 4ncno nap yCTpOCTB (B KaXkgoi NepeAaTuMK 1 NpUEMHIK) B fio6oe

O[IHOM MOMeLLeHUM 6e3 B3aMMHOTO BINSIHUSA

/CTOYHVK NUTaHUS NpueMHKa akkymynstop 9 B —

makcumym 0,8 A kaxabii

Harpy3ouHas cnoco6HOCTb BbIXOAO0B NMPUEMHIKA
BbIXOZ,

12Ecnu KoMnnekT He paboTaer ...

0 pa6oqu COCTOAHMM NepefaTynka N npueMH1Ka MOXHO CyauTb Nno ONMHK-KOAaM, BblJaBaeMbIM
uX ceeTognodamu.

Ceetoauoa nepegatynka | OnucaHuve

Hanpsixenue 6atapen HopmanbHoe. MepeaaTumk HaxopuTes Ha
2" WOBTEALTE, CBS31 C MPUEMHUKOM.

LI SR 193 HeT cBa3u nepegatymka ¢ NPUEMHUKOM.

CeKyHay.
Mwraet ¢ yacToToi 2 pasa B Batapesi noutu paspsikeHa, ee HeobxoLnUmo 3ameHnTb. MonHast
CeKyHay. AanbHOCTb AENCTBIS BONbLIE HE rapaHTUPYETCS.

He 3aropaeTcsi nocne Bkntove-  batapesi paspsikeHa Uiv HenpaBuibHO NpucoeaunHera. Mepeaat-
HWS NepefaTymka. YuK HeucnpaBeH, 0bpatuTeck B cepucHyto cryxOy fischertechnik.
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CuHUn/xenThblit

CBETOAMOA MPUEMHMKA Onucarve

Hanpsikenne nutaHus B nopsizke. MpuemMHUK HaxoauTes Ha CBsian
TopuT NOCTOSHHO ¢ NIepenaT KoM

Mwuraet ¢ YactoToit 1 pa3 B
P HeT cBsi3u npueMHIKa ¢ nepegaTymkom

CEKyHAY
LiBeT cuHui [Mpremuuk ncnonbayetcs kak «MpueMHuk 1»

LiBeT xentblit [MpremHuk ncnonbayeTes kak «MpuemMHmK 2»
3eneHsblli cBeTOAMOA

np1eMHIKa Onucaxune

TOpUT NOCTOSHHO [p1eMHIK HaX0ANTCS B CTaHAAPTHOM pexiume paboTbl

Mwraet ¢ yacTotoit 1 pas B

AKTMBMPOBaHa (PYHKLMSA yNpaBneHUs ryceHnLamm (cM. rnasy 6)

CeKyHay

Muraer ¢ yacToTon 2 pasa B AKKYMynSITOP NOYTW Pa3pshKeH, CAIMLLKOM HU3KOE HanpskeHne
ceKyHay nUTaHus

KopoTko muraet ¢ yactotoit KopoTkoe 3amblkaHue NpOBOAOB UnW neperpy3ka/brokuposka ABu-
4 pa3a B cekyHAay ratens. Bbixodbl Ans ABUraTenei aBTOMaTHECKI OTKIIOHAOTCS.

VICTOUHMK NUTaHWs HeUcnpaBeH Uiu nepenyTaHa ero nonsip-
HoCTb. [pUEMHIK HencnpaBeH, 0BpaTUTECh B CEPBUCHYIO CRIYXBY
fischertechnik.

He 3aropaeTcd nocne BKm4e-
HUs NpUemMHUKa

LLiTekep cepBONpMBOAA HEMPaBUNbHO BCTABMEH B Pa3beM Ha
Cepeonpusop He paGotaet npuemnmke. Cm. puc. 5 Ha cTp. 2.
CepBonpu1BOA HEKOHTPOMK-

DYEMO OTKTIOHAETCA BIpaBo CnmLkom Hu3Koe HampshkeHne 6atapen. 3ameHunTe batapeto unm

i 3apsAnTe akkymynsTop
Bo3moxHO B nepeaaTyuke Unu NPUEMHUKE OCTAETCS aKTUBHBIM
npeAbIAYLLIAA ceaHc cBA3N. B nepayto ouepenb AeakTUBupyiTe

E:agﬂamegﬂ yﬁ?l?;”;ﬁ“ omy  CearC CBAi3M Ha NepenaTyyike U MpHeMHIKe: HaxmuTe Ha ToM 1

npi eMHMKOI\z/ P ApYrom kHomku Select Ans akTvBaLymm pexuma CBA3u, 3aTeMm elle

pa3 HaxMu1Te UX Ans copoca CBs3M.
[Mocne 3TOro CHOBa NOMbITANTECH YCTAHOBMUTH CBA3b (IMaBa 2).

Heckonbko MoaKmioyeHHbIX K
NpUEeMHUKY [BUraTeneil Bpa-
LLAITCS OJHOBPEMEHHO, XOTS
[OKOICTUK OTKNOHSIETCS TONBKO
B OJHOM HanpaeneHuu

3eneHblilt CBETOANOL Ha MPUEMHUKE PEAKO MUraeT C YacToTon
npn6n. 1 pa3 B cekyHAy. AKTUBUPOBAHO yNpaBMneHne ryceHnLamu.
KopoTko HaxmuTe kHoMKy Select Ha npuemHuke. 3eneHbii ceToam-
0f FOPUT MOCTOSAHHO, HOPMaTbHbIV PEXIM PaboTbl aKTUBEH.
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13BaxHble yka3aHuA

YKkasaHuA no TexHukKe 6e30nacHOCTU

+ PerynspHo npoBepsiiTe CPaBHOCTb 3apSAHOTO YCTPONCTBA.

* He nonb3yittech NOBPEXAEHHbIM 3apSAHBIM YCTPOCTBOM A0 NOSTHOTO YCTPaHEHWs! Henc-
MpaBHOCTEMN.

+ He BcrasnaiiTe B poseTky nposoaa!

* He nbiTaiiTech 3apskaTb 06bl4HbIE (HE aKKyMynsTopHble) 6aTapew!

+  WsBnekaiiTe akkymynsTopHble 6atapeu u3 6atapenHoro oTceka nepes 3apsakon!

+  3apsxaiiTe akkyMynsTopHble 6atapem TONbKO Mo KOHTPONEM B3pocHbix!

* He nyraiite nonspHocTb 6atapei!

* He ocraBnsiiTe B nepefatunke paspskeHHyto 6atapeto!

¢ He 3amblKkailTe NPUCOEAMHNTENBHBIE KNEMMbI HAKOPOTKO!

+ [Ins nuTaHus NpueMHMKa UCnonb3yiTe Tonbko akkymynstop fischertechnik (apt. Ne 35537)!

+ KpacHbiit WTekep Bcerga nopkmnioyaiTe K NonoXuTensHOMY Momiocy (+) akkymynsTopa, a
3eneHbli K oTpuLaTensHoMmy (-) nomocy!

YkazaHusi No oxpaHe OKpy»aloLlei cpeabl

He yTunuaupyite 310 YCTPOMCTBO Kak AomaLLHui Mycop. o 3aBepLueHun cpoka ero
cnyx0bl CAANTE ero Ha MyHKT cOopa ANEKTPOHHbIX 1 ANEKTPUYECKUX YCTPONCTB ANs
BTOPWYHOI NepepaboTku. Ha 310 yka3biBaeT COOTBETCTBYHOLLMIA 3HAK Ha W3AENUM,
yNakoBKe UMK B PYKOBOLCTBE N0 AKCTnyaTaLmu.

OneKkTpoMarHuTHbIe NOMexu

Ecnn komnnekT ancTaHLUMOHHOMO ynpasneHua noaseprca BO3EMCTBNI0 BHELUHWUX 3NEKTPO-
MarHUTHbIX MOMEX, ero MOXHO CHOBA MCMOMb30BaThb MO HA3HAYEHWHO, KOrga 3TO BO3LENCTBUE
npekpaTuTcs. BO3MOXHO ANs 9TOro NpUAETCs Ha KOPOTKOE BPEMS OTKIHOUMTbL NUTAHUE U nepe-
3anyCTuUTb KOMNNEKT.

MapaHTusa

Komnanws fischertechnik GmbH rapaHTupyet 6e30TkasHyto paboTy KoMnnekTa AMCTaHLMOHHOTO
ynpaBrneHus B COOTBETCTBIN C CErOAHSILUIHM YPOBHEM Pa3BUTHS TEXHUKN. [Tpon3BoauTEnb OCTaB-
nsieT 3a cob0it NPaBO HA U3MEHEHUS B KOHCTPYKLMM WU UCTIONHEHWM, KOTOPbIE HE YXYALIAKT
paboTocnocobHOCTL 1 NapamMeTpbl YCTPOCTB. Takne U3MEHEHUS HE MOTYT CIyXWTb NOBOLOM
ANS peknamaumi.
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MpeTeH3m Mo 04YeBUAHBIM HELLOCTATKaM KOMMIEKTa A0MKHbI GbiTb NPebsBNEHb! B TeueHe 14
[HEW nocre NocTaBKu B IMCbMEHHOM BIAE, NOCIIE 3TOTO CPOKa MPUTS3aHIs Ha NPefoCTaBNeHme
rapaHTUM N0 O4EBMAHBIM HE[oCTaTkaM HE MPUHUMAIOTCS.

MpuTsi3anns Ha MPEAOCTaBMNEHE FrapaHTUM He MPUHUMAIOTCS TaKKe MO MOBOLY HECYLLECTBEHHBIX
HeJ0CTaTKOB KOMMNEKTa AVCTaHLMOHHOTO YNpaBeHns. B ocTanbHbIX cryyasix KWeHT Brpase
TpeboBaTh fOPaboTKM N 3aMeHbI koMnekTa. Ecriv fopaboTka B COOTBETCTBYHOLLIMI CPOK UIN B
MPUHLMNE HEBO3MOXHA, ECTIVI OHa 3aTSTVIBAETCS M0 BYUHE MPOM3BOAMTENS UMM B HEt BOOGLLE OTKa-
3aHO, KIMEHT UMEET NpaBo NoTpeGoBaTb PACTOPKEHMS AOTOBOPA UIM CHUXKEHNS MOKYMHOM LIEHbI.
TapaHTUITHbINA CPOK COCTaBNSIET 24 MECsILIa C MOMEHTa MocTaBki. Mpou3BOAUTENb He OTBEYAET
3a AeeKTbl KOMMIEKTa AMCTAHLMOHHOTO YNPaBNEHS], BO3HUKLLWE BCMEACTBUE HEHAAMEXaLLEro
MCTIOMb30BaHKS, 0BbIYHONO M3HOCA, HEMPABMITBHOTO UMW HEBPEXHOTO 0BPALLIEHIS, CAMOBOIBHOTO
BHECEHMS M3MEHEHUI B KOHCTPYKLMIO, & TAKKE PEMOHTA, BbIMOSIHEHHOTO CaMUM KIMEHTOM WK
TPEeTbUMK NLamu. FapaHTyitHble 06513aTensCTBa ONPeaensoTCs COrMacHo HEMELKOMY npasy.

Hapnexawee ncnonb3oBaHue

KomnnekT gucTaHUMOHHOTO ynpaBneHust NpeAHasHayeH MCKIIOUMTENBHO NS ynpaBnexns
moaenamu fischertechnik.

OTBeTCTBEHHOCTb

Komnanus fischertechnik GmbH He HeceT 0TBETCTBEHHOCTM 3a yLep6, BO3HUKLNIA B pe3ynbTaTte
HEeHafnexXallero Ucnonb3oBaHUs KOMMIEKTA ANCTAHLMOHHOTO YNpaBneHus.

Deknapauus cooTBeTcTBUA TPpeboBaHusmM EC:

Hacroswwm komnanus fischertechnik GmbH 3asienset, uto «BT Control Set, apt. Ne 540585»
cooTBeTcTBYeT TpeboBaHuam Qupektusbl 2014/53/EC. MonHbIn TekcT [leknapawum CooTBETCTBUS
Tpebosanuam EC npuBeaeH Ha cneaytoliem caiite:
www.fischertechnik.de/BT-Control-Set
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